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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

STWiORB DM.00.00.00 - Wymagania Ogoélne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych wymagan
technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktére zostang wykonane w ramach inwestycji pn.: Opracowanie
kompleksowej dokumentacji projektowo — kosztorysowej dla: ,,Przebudowa nawierzchni drogi dojazdowej do gruntéw
rolnych — lacznik ul. Ko$Smiderskiej i Spoldzielczej w Pawonkowie”

Zakres stosowania STWiORB

STWiORB okreslaja wymagania dla wykonania i odbioru robot budowlanych przewidzianych do wykonania w ramach Umowy.
Zawarte w nich zapisy w zakresie standardu materiatdéw, wykonania robot i wymaganej ich jakosci oraz kontroli jakosci robot nalezy
traktowac jako minimalne.

1.2. Zakres robot objetych STWiORB

Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powiazaniu z wszystkimi wymienionymi w Dokumentacji Projektowej
Specyfikacjami Technicznymi.

Wykonawca w cenie oferty uwzgledni normy panstwowe, instrukcje i przepisy wymienione w STWiORB oraz przepisy prawa
polskiego, ktore beda stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim, a dla elementdw nieuregulowanych zapisami STWiORB beda
obowiazywac pozostate opublikowane i aktualne na dzien ztozenia oferty warunki techniczne, normy europejskie i polskie. Normy te
winny by¢ odczytywane w powigzaniu z Rysunkami oraz STWiORB i by¢ uwazane za integralng cz¢s¢ tychze jak gdyby byty w nich
powiclone. Uwaza si¢ Wykonawcg za w pelni zaznajomionego z ich treScia i wymaganiami. Konsekwencje wynikajace
z nieznajomos$ci w/w norm, instrukcji, przepisow itp. obcigzaja Wykonawce. Gdziekolwiek w Dokumentacji Projektowej pojawia si¢
termin Specyfikacje Techniczne (ST) nalezy przez to rozumie¢ Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 (Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z 2004r.)

1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Z zakresu robot ziemnych:

1.3.1. Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub materiale antropogenicznym albo z gruntu lub z materiatu
antropogenicznego, powstala w nastgpstwie przeprowadzenia robot ziemnych, spetniajgca warunki stateczno$ci i odwodnienia,
zapewniajaca przejecie obceigzenia od srodkow transportowych i urzadzen inzynierskich obcigzajacych korpus drogowy.

1.3.2.  Ciagly pomiar zageszczenia — (ang. Continuous Compaction Control — CCC) wykorzystanie do kontroli stanu
zaggszczenia warstwy walcow wibracyjnych wyposazonych w system umozliwiajacy pomiar i dokumentowanie, dynamicznego
parametru, charakteryzujacego zagegszczenie warstwy ze wskazaniem lokalizacji miejsca.

1.3.3.  Deklaracja Wlasciwosci Uzytkowych (DWU) — dokument wyrazajacy wilasciwosci uzytkowe wyrobow budowlanych
w odniesieniu do zasadniczych charakterystyk tych wyrobéw zgodnie z odpowiednimi zharmonizowanymi specyfikacjami
technicznymi.

1.34. Dokumentowanie - sporzadzenie trwalego zapisu faktéw dotyczacych wykonywania pali i rejestrowanych danych
w formie ,,Dziennika wbijania pali” ztozonego m.in. z ,,Metryk pali” .

1.3.5. Gorna warstwa nasypu — nasyp znajdujacy si¢ w obrebie obliczeniowej glgbokos$ci przemarzania, na ktorym wykonano
warstwy konstrukcji nawierzchni. Wykonany z gruntéw niewysadzinowych lub stabilizowanych hydraulicznie.

1.3.6. Grunt — material powstalty w wyniku proceséw geologicznych (naturalnych) lub antropogenicznych, sktadajacy si¢ z 3 faz:
statej, cieklej i gazowe;.

1.3.7. Grunt organiczny — grunt z zawartoscig substancji organicznej wigksza od 2,0 %.

1.3.8.  Humus (gleba) — przypowierzchniowa strefa gruntu (zwietrzatej skaty) przeobrazona dziatalnoscig roslin, drobnoustrojow,
zwierzat, stanowigca grunt organiczny o wlasciwosciach zapewniajacych prawidlowy rozwo6j roslinom.

1.3.9. Korona drogi — czg¢$¢ przekroju poprzecznego drogi, obejmujaca jezdnie z poboczami i pasem dzielacym, pasy
awaryjnego postoju, chodniki, zatoki oraz ewentualne inne elementy, potozona pomigdzy gornymi krawedziami skarp.

1.3.10. Korpus drogowy — caly nasyp oraz ta czg§¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i wewngtrznymi skarpami
rowow.

1.3.11. Modul odksztalcenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca nosnos¢ na powierzchni warstwy gruntu lub materiatu
antropogenicznego, badana zgodnie z Zalacznikiem 2 (procedura wedtug PN-S-02205, zatacznik B), okreslana wedtug wzoru:
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E=0752p
As

gdzie:

Ei - modut odksztatcenia gruntu [MPa]

Ap - przyrost obcigzenia jednostkowego [MPa],

As - przyrost osiadania odpowiadajacy przyrostowi obcigzenia jednostkowego [mm]
D - $rednica plyty [mm]

1.3.12. Nadzér — aktywna funkcja w nadzorowaniu i kierowaniu wykonaniem pali.

1.3.13. Nasyp — budowla ziemna wykonana w obrgbie pasa drogowego poprzez wbudowanie materialu nasypowego
w kontrolowany sposob polegajacy na uktadaniu i zageszczaniu kolejnych warstw powyzej powierzchni terenu.

1.3.14. Niweleta robot ziemnych (spéd konstrukcji nawierzchni) - poziom goérnej powierzchni materialu nasypowego
w nasypie lub poziom goérnej powierzchni gruntu rodzimego w wykopie lub poziom goérnej powierzchni warstwy ulepszonego
podtoza nawierzchni, o ile taka warstwa wystepuje. Lokalizacj¢ powierzchni robét zimnych pokazano na rysunku 1.1.

1 Niweleta robét ziemnych
_PaH0Ee7  Konstrukcja nawierzchni | =]

A e P | Uleps2one podioze gruntowe

Wykop

Nasyp
Rysunek 1.1. Lokalizacja niwelety robét ziemnych
1.3.15. Pochylenie skarpy lub zbocza - kat nachylenia powierzchni skarpy lub zbocza do rzutu poziomego skarpy lub zbocza.
1.3.16. Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.3.17. Podloze gruntowe budowli ziemnej (nasypu lub wykopu) — strefa gruntu rodzimego ponizej spodu budowli ziemne;j,
ktorej wlasciwosci maja wptyw na projektowanie, wykonanie i eksploatacje budowli ziemne;.

1.3.18. Rampa zjazdowa/najazdowa - czg¢$¢ platformy roboczej stuzaca do pokonywania réznicy pozioméw miedzy poziomem
terenu a poziomem platformy roboczej lub pomiedzy platformami roboczymi zlokalizowanymi na réznych poziomach. Rampy

zjazdowe/najazdowe nie shuza do pracy cigzkiego sprzetu.

1.3.19. Roboty ziemne - termin oznaczajagcy wszystkie czynnosci zwigzane =z odspajaniem, selekcjonowaniem,
przemieszczaniem, profilowaniem, ulepszaniem oraz zagg¢szczaniem gruntow lub materialdw antropogenicznych.

1.3.20. Row przydrozny (boczny) — row biegnacy wzdhuz drogi, stuzacy do odprowadzenia wody z korony drogi, skarp lub
przylegltego terenu.

1.3.21. Réw stokowy — row stuzacy do zbierania i odprowadzania wody sptywajacej ze zbocza, wykonany ponad skarpa wykopu.

1.3.22. Slabe podloze - warstwy gruntu nie spelniajace wymagan, wynikajacych z warunkéw nosnosci lub statecznosci albo
warunkow przydatno$ci do uzytkowania.

1.3.23. Skala — wystepujacy w warunkach naturalnych zespét mineralow, skonsolidowanych, scementowanych lub
w inny sposob powigzanych ze soba, nie dajacych si¢ rozdrobnié¢ recznie po namoczeniu w wodzie.

1.3.24. Skarpa — zewng¢trzna boczna powierzchnia nasypu lub wykopu o ksztalcie i nachyleniu okreslonym w Dokumentacji
Projektowej, spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia, zabezpieczona przed erozja.

1.3.25. Spoiwo — pojedynczy material wigzacy lub potaczone materiaty wiazace, ktorych wymieszanie z gruntem lub materiatem
antropogenicznym zapewnia krotkoterminowa lub dtugoterminowa poprawe wlasciwosci.
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1.3.26. Stopien wzmocnienia gruntu (Sw) — stosunek objetosci kolumn iniekcyjnych do ogdlnej objgtosci bryly podloza
gruntowego podlegajacej wzmocnieniu. Stopien ten zalezny jest od $rednicy kolumn, ich rozstawu i glebokosci.

1.3.27. Strefa nasypu — wydzielona czgs¢ nasypu, na przyktad podstawa lub gorna czes¢ korpusu ziemnego, w odniesieniu do
ktorej zostaty okreslone indywidualne wymagania.

1.3.28. Technologia ,jet-grouting” - sposob iniekcyjnego wzmacniania gruntu przy uzyciu zaczynu wigzacego,
w ktorym iniekt wyrzucany jest z dysz iniekcyjnych w kierunku poziomym (po obwodzie zapuszczanego w grunt przewodu
iniekcyjnego) strumieniem pod ci$nieniem mierzonym na kroceu ttocznym pompy. Przewod iniekcyjny w trakcie wyrzucania iniektu
podlega ruchowi posuwistemu i obrotowi.

1.3.29. Tymczasowa powierzchnia robét ziemnych - powierzchnia korony drogi, skarp i rowéw w czasie wykonywania robot
ziemnych.

1.3.30. Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robot drogowych.

1.3.31. Ulepszone podloze nawierzchni - wierzchnia warstwa podloza gruntowego nawierzchni ulepszona w celu zwigkszenia
no$nosci gruntu rodzimego w wykopie lub materialu nasypowego albo zwigkszenia odpornosci nawierzchni na powstawanie
wysadzin.

1.3.32. Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (STWiORB) — dokument opisujacy zasady
doboru materialow, wykonania, odbioru, obmiaru oraz zasady ptatnosci za wykonane roboty.

1.3.33. Wilgotnos$¢ — stosunek masy wody zawartej w probce do masy szkieletu gruntu lub materiatu antropogenicznego.

1.3.34. Wilgotno$¢ optymalna — wilgotno$¢ gruntu lub materiatu antropogenicznego, w ktorej uzycie konkretnej energii
zageszczania powoduje uzyskanie maksymalnej gestosci objgtosciowej szkieletu.

1.3.35. 'Wped - $rednie trwale zaglegbienie pala w grunt na jedno uderzenie, mierzone po serii uderzen.

1.3.36. Wskaznik jednorodno$ci uziarnienia — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntéw niespoistych, okreslona
wedhug wzoru:

C = deo

u -
le

w ktorym:

deo - wymiar czastek, ktorych masa wraz z mniejszymi stanowi 60% masy probki wysuszonej [mm)],
d1o - wymiar czastek, ktorych masa wraz z mniejszymi stanowi 10% masy probki wysuszonej [mm].

1.3.37. 'Wskaznik krzywizny uziarnienia — wielko$¢ charakteryzujaca grunt, okreslona wg wzoru:

2
dBU

- (d1o X dgo)

w ktorym:

dio - wymiar czastek, ktorych masa wraz z mniejszymi stanowi 10% masy probki wysuszonej [mm],
d3o - wymiar czastek, ktorych masa wraz z mniejszymi stanowi 30% masy probki wysuszonej [mm],
deo - wymiar czastek, ktorych masa wraz z mniejszymi stanowi 60% masy probki wysuszonej [mm)].

C

Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wedtug wzoru:

gdzie:

E1 - pierwotny modut odksztatcenia [MPa],

E: - wtérny modut odksztatcenia [MPa]. Wskaznik zaggszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu lub
materialu antropogenicznego, badana zgodnie z Zatgcznikiem 2 (procedura wedhug normy BN-77/8931-12), okres$lona wedtug
wzoru:

w ktorym:
_ /_Ta.
[S -
lr"cfs
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pd- gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntu w nasypie [kg/m3],
pd- maksymalna gestos$¢ objgtosciowa szkieletu gruntu zageszczonego wg normalnej proby Proctora [kg/m3].

1.3.38. Wspomaganie zaglebiania - metoda uzywana do ulatwienia zagl¢biania pala w grunt, np. podptukiwanie, wstepne
przewiercanie, uzycie materiatdw wybuchowych, wstgpne wbijanie.

1.3.39. Wstepne przewiercanie (Swidrem, pluczkowe) - wiercenie przez przeszkody lub materialy zbyt zwarte, by mogly by¢
przebite za pomoca projektowanego pala i urzadzenia do zaglebiania.

1.3.40. Wykop - budowla ziemna wykonana w obrgbie pasa drogowego, w postaci odpowiednio uksztaltowanej przestrzeni
powstalej w wyniku usunigcia z niej gruntu.

1.3.41. Wymiana czeSciowa — usunigcie cze$ci stabych warstw i wykonanie poduszki gruntowej, gdyby grubos¢ warstw
stabonosnych jest wigksza od 3 — 5 m, albo gdy do ich wybrania byloby potrzebne odwodnienie, a takze jako wstgpna faza
wglebnego wzmocnienia podtoza w przypadkach zalegania wielometrowych warstw gruntu stabonos$nego.

1.3.42. Wymiana pelna — usunigcie z podloza stabych warstw i budowa nasypu Wysadzina - przemieszczenie ku gorze gruntu lub
pala.

1.3.43. Wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu — rdznica rzednej terenu i rzednej niwelety robdt ziemnych wyznaczona w osi
drogi.

1.3.44. Wzmocnienie podloza - geoinzynieryjne metody modyfikujace wlasciwosci fizyko-mechaniczne gruntéw poprzez trwate
nadanie podlozu gruntowemu wiasciwosci zwigkszajacych jego no$no$¢ oraz zmniejszajacych odksztatcalno$é i wrazliwos¢ na
wplyw czynnikdéw atmosferycznych.

1.3.45. 'Wzmocnione podloze nasypu - warstwa gruntu rodzimego, lub materiatu antropogenicznego, ulepszonego przez dziatanie
mechaniczne, chemiczne lub wykonanie elementéw wzmacniajacych, w celu poprawienia jego statecznosci, zmniejszenia osiadan
lub ujednolicenia podtoza gruntowego.

1.3.46. Zageszczanie - zwickszanie ggstosci objgtosciowej szkieletu gruntu lub materialu  antropogenicznego
z zastosowaniem procesu mechanicznego, w celu uzyskania wymaganych wlasciwosci korpusu ziemnego lub pojedynczej warstwy.

1.3.47. Zaglebianie - metody wprowadzania pali w grunt na wymagang glebokos$¢, takie jak wbijanie mlotem, wibrowanie
wciskanie, wkrecanie albo kombinacje tych lub innych metod.

1.3.48. Zbocze (stok) - naturalna pochyta powierzchnia terenu w obrgbie pasa drogowego lub przyleglego do drogi.

1.3.49. Grunt stabilizowany spoiwem hydraulicznym - zaggszczona mieszanka: gruntu, spoiwa hydraulicznego
i wody dobranych w optymalnych ilo$ciach, a w razie potrzeby dodatkowych sktadnikow, ktora wiaze i twardnieje w wyniku reakcji
hydrauliczne;j.

1.3.50. Grunt stabilizowany cementem — grunt stabilizowany hydraulicznie, w ktorym rolg spoiwa pelni cement.

1.3.51. Grunt stabilizowany hydraulicznym spoiwem drogowym — grunt stabilizowany hydraulicznie, w ktorym rol¢ spoiwa
pelni hydrauliczne spoiwo drogowe.

1.3.52. Grunt stabilizowany granulowanym zuzlem wielkopiecowym — grunt stabilizowany hydraulicznie, w ktorym role
spoiwa peli granulowany zuzel wielkopiecowy.

1.3.53. Grunt stabilizowany popiolami lotnymi — grunt stabilizowany hydraulicznie, w ktorym podstawowym skladnikiem
spoiwa jest popidt lotny, krzemionkowy lub wapienny popiét lotny.

1.3.54. Grunt stabilizowany wapnem — zagg¢szczona mieszanka: gruntu, wapna i wody dobranych w optymalnych ilosciach,
charakteryzujaca si¢ poprawa natychmiastowa wlasciwosci uzytkowych przez np. osuszenie wilgotnych gruntéw i/lub zwigkszenie
nosnosci i/lub zmniejszenie plastycznosci.

1.3.55. Kategoria — charakterystyczny poziom wtasciwosci kruszywa lub mieszanki niezwigzanej, wyrazony, jako przedziat
wartosci lub warto§¢ graniczna. Nie ma zaleznoéci pomigdzy kategoriami réznych wlasciwosci.

1.3.56. Kruszarka — maszyna rozdrabniajaca, wykorzystujaca proces kruszenia do wytwarzania kruszywa. Ze wzgledu na
mobilno$¢ calej maszyny mozna wyr6zni¢ kruszarki stacjonarne, semi-mobilne - na podwoziu kotowym i mobilne - na
gasienicowym.

1.3.57. Kruszywo — material ziarnisty stosowany w budownictwie, ktéry moze by¢ naturalny, sztuczny lub z recyklingu.
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1.3.58. Kruszywo doziarniajace — kruszywo naturalne, sztuczne lub z recyklingu umozliwiajace korekt¢ uziarnienia
i zaprojektowanie krzywej uziarnienia mieszanki mineralnej, spetniajacej warunki pola dobrego uziarnienia.

1.3.59. Kruszywo naturalne — kruszywo pochodzenia mineralnego, ktére poza obrobka mechaniczng nie zostatlo poddane zadnej
innej obrobce. Kruszywo naturalne jest wuzyskiwane z mineralnych surowcéw naturalnych — wystepujacych
w przyrodzie, jak zwir, piasek, zwir kruszony, kruszywo z mechanicznie rozdrobnionych skat, nadziarna zwirowego lub otoczakow.

1.3.60. Kruszywo sztuczne — kruszywo pochodzenia mineralnego, uzyskiwane w wyniku procesu przemystowego obejmujacego
obrobke termiczna lub inna modyfikacje. Do kruszywa sztucznego zalicza si¢ W  szczegdlnosci  kruszywo
z zuzli: wielkopiecowych, stalowniczych i pomiedziowych.

1.3.61. Kruszywo z recyklingu — kruszywo powstatle w wyniku przerobki nieorganicznego materialu zastosowanego uprzednio
w budownictwie.

1.3.62. Kruszywo kamienne — kruszywo z mineralnych surowcow jak zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione skaty,
nadziarno zwirowe.

1.3.63. Kruszywo zuzlowe z zuzla wielkopiecowego — kruszywo skladajace si¢ glownie ze skrystalizowanych krzemianow lub
glinokrzemianéw wapnia i magnezu uzyskanych przez powolne schladzanie powietrzem cieklego zuzla wielkopiecowego. Proces
chlodzenia moze odbywac si¢ przy kontrolowanym dodawaniu wody. Chtodzony powietrzem zuzel wielkopiecowy twardnieje dzieki
reakcji hydraulicznej lub karbonatyzacji.

1.3.64. Kruszywo zuzlowe z Zuzla stalowniczego — kruszywo sktadajace si¢ gtéwnie ze skrystalizowanego krzemianu wapnia
i ferrytu zawierajacego CaO, SiO2, MgO oraz tlenek zelaza. Kruszywo otrzymuje si¢ przez powolne schtadzanie powietrzem
ciektego zuzla stalowniczego. Proces chlodzenia moze odbywac si¢ przy kontrolowanym dodawaniu wody.

1.3.65. Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego) rownym lub wickszym niz
1 mm oraz D (gérnego) wickszym niz 2 mm.

1.3.66. Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d rownym 0, oraz D réwnym 6,3 mm
Iub mniejszym.

1.3.67. Kruszywo o ciaglym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stanowigce mieszanke kruszyw grubych
i drobnych, w ktorej D jest wigksze niz 6,3 mm.

1.3.68. Kruszywa slabe — kruszywo przewidziane do zastosowania w mieszance przeznaczonej do wykonywania warstw
nawierzchni drogowej lub podtoza ulepszonego, ktore charakteryzuje si¢ réznicami w uziarnieniu przed i po 5-krotnym zageszczeniu
metoda Proctora, przekraczajacymi + 8%. Uziarnienie kruszywa nalezy sprawdza¢ na sitach przewidzianych do kontroli uziarnienia
wg PN-EN 13285 i niniejszej STWiORB. O zakwalifikowaniu kruszywa do kruszyw stabych decyduje najwigksza réznica wartosci
przesiewow na jednym z sit kontrolnych.

1.3.69. Kruszywo potencjalnie reaktywne - kruszywo, ktére w oparciu o wstgpne badania petrograficzne i/lub dane literaturowe
moze prowadzi¢ do rozwoju reakcji typu AAR.

1.3.70. Kruszywo reaktywne - kruszywo, ktorego uzycie w pryzmie okruchowej prowadzi w $wietle normowych badan
laboratoryjnych i/lub wcze$niejszych doswiadczen do rozwoju reakcji typu AAR oraz bedacych ich nastgpstwem uszkodzen
obiektow betonowych.

1.3.71. Mieszanka niezwigzana — ziarnisty material, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym, ktéry moze by¢ stosowany do
wykonania warstw konstrukcji nawierzchni oraz podloza ulepszonego. Mieszanka niezwigzana moze by¢ wytworzona z kruszyw
naturalnych, sztucznych, z recyklingu lub mieszanki tych kruszyw.

1.3.72. Mieszanka zwigzana cementem — mieszanka, w ktorej nastgpuje wiazanie i twardnienie na skutek reakcji hydraulicznych,
sktadajaca si¢ z kruszywa o kontrolowanym uziarnieniu i cementu; wymieszana w sposob zapewniajacy uzyskanie jednorodnej
mieszanki. Moze by¢ stosowana do wykonania warstw konstrukcji nawierzchni oraz podtoza ulepszonego.

1.3.73. Podbudowa — cz¢$¢ konstrukcyjna nawierzchni, ktorej celem jest przenoszenie na podloze obciazen spowodowanych
ruchem, moze sktada¢ si¢ z warstwy zasadniczej i pomocnicze;j.

1.3.74. Podbudowa zasadnicza z mieszanki zwigzanej spoiwem hydraulicznym — warstwa zawierajaca kruszywo naturalne lub
sztuczne, a takze z recyklingu lub ich mieszaning i spoiwo hydrauliczne, zapewniajaca przenoszenie obcigzen z warstw jezdnych na
warstwe podbudowy pomocniczej lub podtoze.

1.3.75. Podbudowa pomocnicza z mieszanki zwigzanej spoiwem hydraulicznym — warstwa zawierajaca kruszywo naturalne
lub sztuczne, a takze z recyklingu lub ich mieszaning i spoiwo hydrauliczne, zapewniajaca przenoszenie obcigzen z warstwy
podbudowy zasadniczej na warstwg podltoza.
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1.3.76. Podloze ulepszone nawierzchni — Warstwa ulepszonego podloza — wierzchnia warstwa podloza gruntowego
nawierzchni ulepszona w celu:
e zwigkszenia nosnosci gruntu rodzimego w wykopie lub gruntu w nasypie w czasie budowy i w czasie eksploatacji
nawierzchni,
e  ochrony gruntu rodzimego w wykopie lub gruntu w nasypie przed deformacjami powodowanymi przez cigzkie pojazdy
i maszyny robocze w czasie budowy nawierzchni,
e  wlasciwego wbudowania i zaggszczenia wyzej lezacych warstw konstrukcji nawierzchni,
e  zwigkszenia odpornosci nawierzchni na powstawanie wysadzin.

Materiatami stosowanymi do wykonania warstwy ulepszonego podloza moga by¢: mieszanki niezwigzane, grunty rodzime
w wykopie lub grunty w nasypie stabilizowane spoiwami hydraulicznymi lub wapnem, grunty niewysadzinowe.
W szczegdlnych przypadkach (bliskie sasiedztwo zwierciadta wody gruntowej od spodu konstrukcji nawierzchni) warstwa
ulepszonego podloza, wykonana z gruntu niewysadzinowego lub z mieszanki niezwigzanej, moze pelni¢ funkcje warstwy
odsaczajacej. warstwa lub zespo6t warstw lezacych pod konstrukcja nawierzchni drogowej w przypadku, gdy podtoze gruntowe (lub
grunt rodzimy lub nasypowy) nie spelnia warunku no$nosci i/lub mrozoodpornosci.
Podloze ulepszone moze zawieraC nastgpujace warstwy:

e mrozoochronng,

e  odsaczajaca,

e odcinajaca

e  wzmacniajaca,
a w przypadku podtoza ulepszonego jednowarstwowego moze ona spetnia¢ funkcje wszystkich tych warstw jednoczes$nie.

1.3.77. Warstwa wyrownawcza — warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

1.3.78. Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gldownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed wysadzinami
powodowanymi przez szkodliwe dziatanie mrozu i zwigkszenie no$nosci warstw dolnych konstrukeji nawierzchni. Materiatami
stosowanymi do warstwy mrozoochronnej moga by¢: mieszanki niezwigzane, mieszanki zwigzane spoiwami hydraulicznymi, grunty
niewysadzinowe, grunty stabilizowane spoiwami hydraulicznymi, grunty stabilizowane wapnem. W szczegdlnych przypadkach
(bliskie sasiedztwo zwierciadta wody gruntowej od spodu konstrukcji nawierzchni) warstwa mrozoochronna, wykonana z gruntu
niewysadzinowego lub z mieszanki niezwigzanej, moze pelni¢ funkcje warstwy odsaczajace;.

1.3.79. Warstwa odsaczajaca — warstwa zapewniajaca odprowadzenie wody przedostajacej si¢ do spodu nawierzchni. Role
warstwy odsgczajacej moze pelni¢ warstwa mrozoochronna albo warstwa ulepszonego podtoza. Aby warstwy te mogly petnic¢

funkcje warstwy odsaczajacej musza by¢é wykonane z materiatu  ziarnistego (mieszanki niezwigzanej lub
z gruntu niewysadzinowego) o odpowiednim uziarnieniu i o0 wspolczynniku filtracji.

1.3.80. Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.

1.3.81. Warstwa odsaczajaca — warstwa stuzagca do odprowadzenia wody, ktora moglaby przedosta¢ si¢ do konstrukcji
nawierzchni drogowej. Warstwa ta charakteryzuje si¢ wystarczajaca przepuszczalnoscig po zaggszezeniu.

1.3.82. Warstwa ulepszonego podloza z gruntu stabilizowanego spoiwem hydraulicznym lub wapnem — warstwa wykonana
z gruntu rodzimego w wykopie lub gruntu w nasypie stabilizowana spoiwami hydraulicznymi lub wapnem.

W zakresie nawierzchni i betonu konstrukcyjnego:

1.3.83. Beton - material powstaly ze zmieszania cementu, kruszywa drobnego i grubego, wody oraz ewentualnych domieszek
i dodatkow, ktéry uzyskuje swoje wlasciwosci w wyniku hydratacji cementu.

1.3.84. Beton projektowany - beton, ktorego wymagane wlasciwosci i ewentualne dodatkowe cechy sa podane producentowi,
odpowiedzialnemu za dostarczenie betonu zgodnego z wymaganymi wlasciwosciami i dodatkowymi cechami.

1.3.85. Beton recepturowy (o ustalonym skladzie) - beton, ktorego sklad i sktadniki, jakie powinny by¢ uzyte, sa podane
producentowi odpowiedzialnemu za dostarczenie betonu o tak okreslonym sktadzie.

1.3.86. Beton stwardnialy - beton, ktdry jest w stanie statym i ktory osiagnat pewna wytrzymatosé.
1.3.87. Beton zwykly - beton o gestosci w stanie suchym wigkszej niz 2000 kg/m3, ale nie przekraczajacej 2600 kg/m3.

1.3.88. Beton napowietrzony - beton zawierajacy mikroskopijne pecherzyki powietrza o $rednicy od 10 pum do 300 pum oraz
o ksztalcie sferycznym lub zblizonym do sferycznego, celowo wprowadzone do betonu podczas mieszania, z reguly przez
zastosowanie Srodka powierzchniowo czynnego, o wtasciwej ilosci i rozktadzie porow A300 i zawartoSci powietrza A.

1.3.89. Beton nawierzchniowy - beton napowietrzony o okreslonej wytrzymatosci na $ciskanie, rozcigganiu przy zginaniu oraz
mrozoodpornosci, wbudowany w nawierzchnig.
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1.3.90. Beton konstrukcyjny - beton zwykly wedlug PN-EN 206 w monolitycznych oraz prefabrykowanych elementach
drogowego obiektu inzynierskiego o wytrzymatosci na $ciskanie nie mniejszej niz C20/25 (beton zwykty) lub LC25/28 (beton lekki)
i 0 dodatkowych ustalonych wtasciwosciach.

1.3.91. Beton konstrukcyjny napowietrzony — beton wykonany z uzyciem domieszki napowietrzajacej, o0 wymaganej zawartosci
powietrza w mieszance oraz zawarto$ci powietrza w stwardnialym betonie co najmniej 3,5%.

1.3.92. Beton samozageszczalny SCC (self compacting concrete) — beton, ktory pod wlasnym cigzarem rozplywa sie
i zageszcza, wypelnia deskowanie ze zbrojeniem, kanaty, ramy itp., zachowujac jednorodnosé.

1.3.93. Beton zbrojony wléknami (fibrobeton, FRC - Fibre Reinforced Concrete) - beton zawierajacy wldkna polimerowe
klasy II (makro wiokna) wg PN-EN 14889-2. Uzycie wtokien ma charakter stosowania konstrukcyjnego, a wigc ma wpltyw na
no$nos¢ elementu betonowego.

1.3.94. Dodatki pucolanowe i/lub pucolanowo-hydrauliczne SCM (supplementary cementitious materials) — dodatki
dodawane do sktadu betonu, takie jak:

e granulowany zuzel wielkopiecowy,

e  popiodt lotny krzemionkowy,

e pylkrzemionkowy

1.3.95. Domieszka - sktadnik dodawany podczas procesu mieszania betonu w matych ilosciach w stosunku do masy cementu
w celu modyfikacji wasciwosci mieszanki betonowej lub betonu stwardniatego.

1.3.96. Domieszka napowietrzajaca - domieszka umozliwiajagca wprowadzenie podczas mieszania okreslonej ilosci drobnych,
rownomiernie rozmieszczonych pecherzykow powietrza, ktore pozostaja w betonie stwardniatym.

1.3.97. Domieszka opodzniajaca wigzanie - domieszka ktoéra przedtuza czas do rozpoczgcia przechodzenia mieszanki ze stanu
plastycznego w stan sztywny.

1.3.98. Domieszka uplastyczniajaca - domieszka, ktora umozliwia zmniejszenie zawartosci wody w danej mieszance betonowej
bez wplywu na jej konsystencj¢ lub ktéra bez zmniejszania ilosci wody powoduje zwigkszenie opadu stozka/rozptywu lub wywotuje
oba te efekty jednocze$nie.

1.3.99. Domieszka uplynniajaca - domieszka, ktéra umozliwia znaczne zmniejszenie zawartoéci wody w danej mieszance
betonowej bez wplywu na jej konsystencje lub ktéra bez zmniejszania ilosci wody powoduje znaczne zwigkszenie opadu
stozka/rozptywu lub wywotuje oba te efekty jednoczesnie.

1.3.100. Domieszka opo6zniajaca wigzanie - domieszka ktoéra przedtuza czas do rozpoczgcia przechodzenia mieszanki ze stanu
plastycznego w stan sztywny.

1.3.101. Dybel - powleczony powlokg polimerowsg gladki, stalowy pret, umieszczony pomiedzy sasiednimi ptytami (pod
szczelinami poprzecznymi), jako potaczenie plyt w nawierzchni betonowej, stosowany w celu poprawienia przenoszenia obcigzenia
i wspolpracy ptyt oraz uniknigcia powstawania uskokow.

1.3.102. Dylatacje asfaltowe - kruszywo zalewane masg asfaltowg i zageszczane warstwami. Stosowane sg do potgczenia
nawierzchni betonowej z nawierzchnig asfaltows.

1.3.103. Efektywna zawarto$¢ wody — réznica pomigdzy calkowita iloscia wody w mieszance betonowej a iloscia wody
zaabsorbowanej przez kruszywo.

1.3.104. Element masywny — konstrukcja, dla ktérej modut powierzchniowy M < 3 (M = Fc/V — dla elementéw krgpych, gdzie: Fc
— powierzchnia strat ciepta [m2], V — obj¢tos¢ masy betonowej [m3]; M jest mniejsze od 3 dla ptyt o grubosci wigkszej niz 0,6 m, M
jest mniejsze od 3 dla stupéw o przekroju wigkszym niz 0,50x0,50 m.

1.3.105. Gruntownik, primer - roztwor gruntujacy, skladajacy si¢ ze specjalnych substancji nanoszonych na boczne $cianki
szczeliny w celu zwigkszenia przyczepnosci zalewy do tych $cianek.

1.3.106. Klasa ekspozycji - klasyfikacja chemicznych i fizycznych warunkéw srodowiska, na dziatanie ktérych moze by¢ narazony
beton zgodnie z PN-EN 206.

1.3.107. Klasa obiektu - klasyfikacja konstrukcji budowlanych i inzynierskich w odniesieniu do wagi konsekwencji wystgpienia
reakcji alkalia-kruszywa w betonie, uzalezniona od znaczenia danego obiektu budowlanego, projektowanego czasu uzytkowania
i oczekiwanego poziomu niezawodnosci; klasa obiektu jest zwigzana z konsekwencjami ekonomicznymi, spotecznymi
i srodowiskowymi wystapienia uszkodzen AAR.
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1.3.108. Klasa wytrzymalosci betonu na $ciskanie - okreslona jest na podstawie wytrzymatosci charakterystycznej na $ciskanie
w 28 dniu dojrzewania i oznaczana symbolem np. C35/45, w tym:

- liczba ,,35” oznacza wytrzymalo$¢ charakterystyczng okreslong na probkach walcowych o $rednicy 150 mm i wysokosci 300 mm
(fek, cyl),

- liczba ,,45” oznacza wytrzymato$¢ charakterystyczna okreslong na probkach sze$ciennych o boku 150 mm (fck, cube) .

1.3.109. Kategoria Srodowiska - klasyfikacja $rodowiska w odniesieniu do mozliwosci wystapienia w betonie zagrozenia
destrukcyjna reakcja alkalia-kruszywa AAR. Wyroznia si¢ kategorie:

E1: beton jest zasadniczo chroniony przed wilgocia z zewnatrz,

E2: beton jest wystawiony na dziatanie wilgoci z zewnatrz;

E3: beton narazony jest na dzialanie wilgoci z zewnatrz i dodatkowo na czynniki obciazajace, takie jak $rodki odladzajace,
zamrazanie i rozmrazanie (lub zwilzanie i suszenie w srodowisku morskim) lub zmienne obcigzenia .

1.3.110. Klasy konsystencji - konsystencje mieszanki betonowej klasyfikuje si¢ zgodnie z PN-EN 206, oraz PN-B-06265
w zalezno$ci od metody oznaczenia:

e  klasy S1-S5 wg metody opadu stozka zgodnie z PN-EN 12350-2

e  klasy C0-C4 wg metody stopnia zaggszczalnosci zgodnie z PN-EN 12350-4,

e  klasy F1-F6 wg metody rozptywu zgodnie z PN-EN 12350-5,

e  klasy SF1-SF3 wg metody rozplywu stozka zgodnie z PN-EN 12350-8.
W przypadku mieszanki samozageszczalnej (SCC) stosuje si¢ wylacznie klasy wg metody rozptywu stozka (klasy SF1 - SF3) .

1.3.111. Klasy dodatkowych wlasciwosci SCC — beton samozageszczalny klasyfikuje si¢ ze wzglgdu na dodatkowe wiasciwosci
zgodnie z PN-EN 206:
o lepkosé - klasy VS1-VS2 wg metody rozptywu stozka zgodnie z PN-EN 12350-8 lub klasy VF1-VF2 wg metody V-lejka
zgodnie z PN-EN 12350-9,
o  przeplywalno$¢ - klasy PL1-PL2 wg metody L-pojemnika zgodnie z PN-EN 12350-10 lub PJ1-PJ2 wg metody
J-pierécienia zgodnie z PN-EN 12350-12,
e odpornos¢ na segregacje - klasy SR1-SR2 wg metody segregacji sitowej zgodnie z PN-EN 12350-11.

1.3.112. Masa zalewowa na goraco - mieszanina modyfikowanych asfaltow oraz specjalnych dodatkow, przeznaczona do
wypetniania szczelin nawierzchni na goraco, spelniajaca wymagania PN-EN 14188-2, posiadajgca wymagane dokumenty
dopuszczajace ja do stosowania w tym zakresie.

1.3.113. Masa zalewowa na zimno - mieszanina zywic syntetycznych i dodatkow zapewniajaca wieloletnig trwato§¢ wypetnienia,
spelniajaca wymagania PN-EN 14188-2, posiadajaca wymagane dokumenty dopuszczajace ja do stosowania w tym zakresie.

1.3.114. Mieszanka betonowa - catkowicie wymieszane sktadniki betonu, ktére sa jeszcze w stanie umozliwiajacym zageszczenie
wybrang metodag.

1.3.115. Nawierzchnia ,,z odkrytym kruszywem” - wykonczenie nawierzchni uzyskiwane przez usuni¢cie niezwigzanej zaprawy
cementowej i odstonigcie kruszywa grubego.

1.3.116. Preparat opo6zniajacy hydratacje cementu - preparat chemiczny nanoszony metoda natrysku na $wiezo ulozong
nawierzchni¢, opdzniajacy wigzanie zaprawy w celu uzyskania wymaganej makrotekstury metoda usuwania zaprawy (odstonigcia
kruszywa). Zabezpiecza rowniez wykonana nawierzchni¢ przed nadmiernym odparowaniem wody do czasu usunigcia zaprawy.

1.3.117. Preparat pielegnacyjny - srodek chemiczny nanoszony metoda natrysku na powierzchni¢ po wykonaniu makrotekstury
(uszorstnienia) w celu zabezpieczenia nawierzchni przed nadmiernym odparowaniem wody.

1.3.118. Reakcja AAR - zespdt proceséw fizykochemicznych przebiegajacych w zaprawie cementowej lub betonie pomiedzy
reaktywnymi fazami mineralnymi wystepujacymi w ziarnach kruszywa a wodorotlenkami metali alkalicznych
i wapnia wystepujacymi w roztworze porowym i/lub pochodzacymi ze zrédet zewngtrznych .

1.3.119. Reaktywnos$¢ alkaliczna kruszywa - podatno$¢ kruszywa na reakcje z alkaliami.

1.3.120. Kategoria reaktywnosci kruszywa - sklasyfikowana podatnos¢ kruszywa na reakcj¢ z wodorotlenkami sodu
i potasu w betonie cementowym, ASR. Kategorie reaktywnosci:

e RO kategoria 0 reaktywnosci kruszywa (kruszywo niereaktywne),

e RI1 kategoria 1 reaktywnosci kruszywa (kruszywo umiarkowanie reaktywne),

e  R2 kategoria 2 reaktywnos$ci kruszywa (kruszywo silnie reaktywne),

e  R3 kategoria 3 reaktywnosci kruszywa (kruszywo bardzo silne reaktywne).

1.3.121. Specyfikacja betonu — podane producentowi koncowe zestawienie udokumentowanych wymagan technicznych
dotyczacych wlasciwosci uzytkowych lub skladu betonu Stopien mrozoodpornosci - symbol literowo-liczbowy (np. F200)
klasyfikujacy beton pod wzgledem jego odpornosci na dziatanie mrozu; liczba po literze F oznacza wymagang liczbe cykli
zamrazania i odmrazania probek betonowych, sposob badania wg PN-B-06265.
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1.3.122. Szczelina konstrukcyjna (poprzeczna) - szczelina na pelnej grubosci plyty, powstaje na zakonczenie kazdej dziatki
roboczej lub przy zatrzymaniu maszyny na okres dluzszy niz czas wigzania cementu.

Szczelina skurczowa podluzna (pozorna) - szczelina na pelnej grubosci plyty, powstajaca na skutek nacigcia (okreslonych
wymiardw) powierzchni plyty pitg tarczows.

1.3.123. Tekstura nawierzchni - oznacza sposob wykonczenia powierzchni betonu celem nadania jej optymalnej makrotekstury
z uwagi na wymagane wlasciwosci przeciwposlizgowe, rownos¢ porzeczna i podtuzng i wiasciwosci akustyczne, ktore osiaga si¢
nastgpujacymi metodami:
e  ciagnionej sztucznej trawy po $§wiezo utozonej nawierzchni w kierunku podtuznym (réwno-legtym do osi jezdni);
przecierania §wiezo utozonej mieszanki betonowej stalowa szczotka (w kierunku prostopadtym do osi jezdni);
e  opodznienia hydratacji cementu $rodkami chemicznymi a nastgpnie usunigcia niezwiazanej zaprawy cementowej szczotka
mechaniczng lub woda pod ci$nieniem w celu odstonigcia gruboziarnistego kruszywa;
e  szlifowania i nacinania powierzchni ptyty betonowej tarczami diamentowymi w kierunku podtuznym (réwnolegltym do osi
jezdni), tzw. technologia NGCS (Next Generation Concrete Surfaces) lub G&G (Grinding & Grooving) .

1.3.124. Warstwa S$cieralna — goéma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialtywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

1.3.125. Warstwa wiazaca — warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwg Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie
naprezen w nawierzehni i przekazywanie ich na podbudowe.

1.3.126. Warstwa nawierzchniowa - wierzchnia warstwa konstrukcji nawierzchni poddana bezposredniemu oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych. Stanowi ja plyta betonowa, ktéra w zaleznosci od kategorii ruchu moze by¢: niedyblowana,
dyblowana i kotwiona lub zbrojona.
Moze by¢ uktadana w nastgpujacych wariantach:

e  wpojedynczej warstwie - bez zbrojenia (JWN),

e wpojedynczej warstwie ze zbrojeniem cigglym (NBZC),

e  wpodwdjnej warstwie, obie warstwy z tej samej mieszanki (PWN),
w podwojnej warstwie, kazda warstwa z innej mieszanki:

e  gorna warstwa nawierzchni oznaczona jako (GWN),

e  dolna warstwa nawierzchni oznaczona jako (DWN).

1.3.127. Wkladka uszczelniajaca - stosowany do wypelnienia szczelin poprzecznych, wytltaczany (prefabrykowany)
i wulkanizowany gumowy sprezysty profil, ktory wypehnia szczeling i zabezpiecza przed wnikaniem wody, spelniajacy wymagania

PN-EN 14188-3, posiadajacy wymagane dokumenty dopuszczajace go do stosowania w tym zakresie.

1.3.128. Wkladka zmniejszajaca glebokos$¢ szczeliny - wkiadka z materiatow syntetycznych lub innych o walcowatym ksztatcie
do uszczelnienia i uzyskania podparcia na odpowiednim poziomie dla masy zalewowej, a takze wyeliminowania mozliwosci
trojptaszczyznowej przyczepnosci zalewy w wykonanej szczelinie.

1.3.129. Wspolczynnik woda/cement — stosunck wagowy efektywnej zawarto$ci wody do zawartosci cementu w mieszance
betonowe;.

W zakresie ochrony $rodowiska:

1.3.130. Analiza porealizacyjna - opracowaniec majace na celu poroéwnanie rzeczywistych oddzialywan przedsiewzigcia na
srodowisko z ustaleniami i wnioskami zawartymi w raportach o oddzialywaniu na $rodowisko oraz w decyzji pozwolenie na budowg
idecyzji o zezwoleniu na realizacje przedsigwzigcia.

1.3.131. Dzialania minimalizujace - zespo6t dziatan majacych na celu unikanie, zapobieganie lub ograniczenie negatywnych
oddziatywan planowanego przedsi¢gwzigcia na Srodowisko na etapie jego realizacji i funkcjonowania.

1.3.132. Darnina — plat wierzchniej warstwy gleby, przerosnigtej i zwiazanej korzeniami roslinnosci trawiaste;.
1.3.133. Dragowina i galezie — drewno pochodzace z koron drzew oraz zagajnikow i krzewow.

1.3.134. Drewno z pni drzew — material pochodzacy z pni drzew w postaci: drewna wielkowymiarowego (Srednica pnia powyzej
14 cm), sredniowymiarowego ($rednica pnia 7-14 cm) i matlowymiarowego ($rednica pnia ponizej 7 cm).

1.3.135. Drzewo — roslina wieloletnia duzych rozmiardéw (Srednica > 10 cm - mierzona 1,30 m od terenu) o wyraznie
wyksztatlconym pniu lub pniach, ktory rozgalezia si¢ w korone.

1.3.136. Forma krzewiasta - forma wielopgdowa, ktéra zostala utworzona w szkolce przez niskie przycigcie przewodnika
powodujace wybicie min.3 pedow bocznych, nie wyzej niz 10 cm nad szyjka korzeniowa dla najwyzszego pedu.
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1.3.137. Forma naturalna - forma rosliny zgodna z naturalnymi cechami wzrostu danego gatunku lub odmiany. W przypadku
drzew powinien by¢ wyraznie wyksztatlcony przewodnik (ped gltéwny), nie przyciety na korong i nie podkrzesywany, na ktérym sa
réwno roztozone pedy boczne z ktorych pierwszy wyrasta na wysokosci okoto 40 cm od szyjki.

1.3.138. Forma pienna — forma drzewa lub krzewu z wyraznie uformowanym pniem i korong. Charakteryzuje si¢ wyraznie
wyksztatconym przewodnikiem oraz korona.

1.3.139. Hydrosiew — proces obejmujacy nanoszenie hydromechanicznie mieszanek siewnych, $rodkéw uzyzniajacych,
wypehiaczy, hydrozelu, stymulantéw wzrostu i substancji klejacych w celu biologicznego utrwalania powierzchni gruntu.

1.3.140. Karpina — drewno cze¢$ci podziemnej drzewa wraz z pniakiem pozostatym po Scigciu.
1.3.141. Kompostowanie — proces polegajacy na rozkladzie substancji organicznej przez mikroorganizmy.
1.3.142. Kora drzewna — material pochodzacy z drzew iglastych, kompostowany minimum 9 miesiecy.
1.3.143. Korona — cze$¢ drzewa wytworzona przez pedy boczne (gatezie).
1.3.144. Krzew — wicloletnia wielopgdowa zdrewniata ro$lina bez wyksztatconego przewodnika, z krotkim pedem gltéwnym (do 10
cm), z ktorego wyrastaja rownorzedne, rozgatgziajace si¢ pedy boczne.
Wyroéznia si¢ krzewy:
e geste — pokrywajace powyzej 60% powierzchni,
e  Srednie — pokrywajace 31 — 60% powierzchni,

e rzadkie — pokrywajace 10 — 30% powierzchni.

1.3.145. Mata kokosowa — ostona wykonana na powierzchni skarp korpusu drogowego z mat biodegradowalnych
o okres$lonych wiasciwosciach w celu ich wzmocnienia oraz przeciwdziatania zjawiskom erozyjnym.

1.3.146. Mata przeciwchwastowa — ostona gleby z foli polipropylenowe;j stabilizowanej na promienie UV, w kolorze czarnym, lub
geowldknina, stanowigca membran¢ migdzy gruntem a korg drzewna, stosowana w celu przeciwdziatania wzrostowi chwastow.

1.3.147. Materia roslinny - sadzonki drzew, krzewdw oraz pnaczy.

1.3.148. Obsiew — proces polegajacy na nanoszeniu mieszanek siewnych w celu biologicznego utrwalania powierzchni gruntu.
1.3.149. Obwéd pnia — mierzony dla drzew o wysokos$ci 100 cm od powierzchni ziemi (cm) .

1.3.150. Pien - nicugaleziona dolna czg¢$¢ przewodnika.

1.3.151. Pniak — dolna czg¢$¢ pnia pozostajaca przy karpie po scigciu drzewa.

1.3.152. Pojemnik — naczynie z tworzywa sztucznego z dnem o pojemnosci powyzej 1,5 1 do uprawy roslin.

1.3.153. Pryzmowanie humusu do ponownego uzytku — sktadowanie humusu zdjetego z powierzchni w liniach rozgraniczajacych
inwestycji w pryzmach o parametrach okre§lonych w STWIORB D.01.02.02, w celu wykorzystania przy wykonaniu trawnikow
i przygotowaniu terenu pod projektowane nasadzenia.

1.3.154. Przewodnik — ped glowny stanowiacy o$ drzewa.
1.3.155. System korzeniowy — zesp6t korzeni uformowany przez rosling.
1.3.156. Szeroko$¢ sadzonki — odleglo$¢ mierzona w najszerszym miejscu roliny.

1.3.157. Szkélkowanie — przesadzanie roslin w szkoétce w odpowiednio dobranej do ich gatunku i odmiany rozstawie, majace na
celu rozwinigcie zwartego systemu korzeniowego.

1.3.158. Szyjka korzeniowa — czgs¢ rosliny pomiedzy korzeniem a pgdem.

1.3.159. Sciélkowanie — pokrywanie powierzchni gleby zrgbkami lub mielona kora drzewna, warstwa grubo$ci minimum
5 cm, w celu zmniejszenia parowania wody, niedopuszczenia do rozwoju chwastow oraz zapobiezenia erozji wodnej
i wietrznej, a zimg w celu ochrony przed mrozem nasadzen drzew, krzewow i pnaczy.

1.3.160. Torf — skala osadowa powstata w wyniku niepelnego rozkladu szczatkéw roslinnych, zachodzacego w warunkach
dlugotrwatego lub stalego zabagnienia wierzchniej warstwy gleby. Sklada si¢ z nieroztozonych szczatkow roslin oraz
bezstrukturalnej masy humusu. Jest w réznym stopniu nasycony substancjami mineralnymi (np. piaskiem, czasami wytragconymi
zwiagzkami Zelaza lub rzadko fosforu).
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1.3.161. Trawnik — powierzchnie obsiane mieszankami traw i roslin dwuli§ciennych w granicach rob6t ziemnych.
1.3.162. Wysoko$¢ sadzonki — dlugo$¢ mierzona od szyjki korzeniowej do najwyzszej czgsci rosliny.
1.3.163. Zagajnik — skupina drzew o $rednicy pni ponizej 10 cm.
Wyrdznia si¢ zagajniki:
e  geste — pokrywajace powyzej 60% powierzchni,
e  drednie — pokrywajace 31 — 60% powierzchni,
e rzadkie — pokrywajace 10 — 30% powierzchni.
1.3.164. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej — usunigcie warstwy gruntu urodzajnego, zwykle z terenu przewidzianego do
wykonania drogowych robot ziemnych oraz sktadowanie jej w celu pozniejszego wykorzystania przy umocnieniu skarp, rowow

i rekultywacji gruntu przydroznego.

1.3.165. Zielen izolacyjna — jest to zielen zakltadana wzdluz drég w celu minimalizowania ucigzliwosci wynikajacych
z emisji spalin, stanowig barier¢ rozprzestrzeniania zanieczyszczen.

1.3.166. Ziemia urodzajna - powierzchniowa warstwa gruntu o zawartosci, co najmniej 2% czg¢sci organicznych. Grubos$¢ warstwy
ziemi urodzajnej zalezna jest od gigbokosci zalegania.

1.3.167. Zrebki - material, uzyskany poprzez rozdrobnienie specjalnymi maszynami dragowizny, galezi i karpiny z usunigcia
zieleni.

Pozostale:

1.3.168. Badanie identycznosci — badanie majace na celu okre$lenie, czy wytypowane zaroby lub ladunki pochodza
z odpowiedniej populacji o potwierdzonej zgodnosci.

1.3.169. Badanie zgodno$ci i ocena zgodnos$ci — badanie wykonywane przez producenta w celu oceny zgodnosci betonu, czyli
systematycznej kontroli stopnia, w jakim wyrob spetnia wyspecyfikowane wymagania.

1.3.170. Budowla drogowa — obickt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno - uzytkowa (droga) albo
jego czgs¢ stanowiacg odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.3.171. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.3.172. Dlugo$¢ mostu — odlegto§¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych
z nadsypka - odlegto$¢ w §wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;j.

1.3.173. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.3.174. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obshugujacych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.3.175. Jezdnia — cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.3.176. Kaseta znaku - rodzaj tarczy znaku w formie konstrukcji w ksztatcie graniastostupa prostego lub walca.

1.3.177. Konstrukcja bezpieczna - konstrukcja wsporcza znaku spelniajagca wymagania normy: PN-EN 12767 w okre§lonych
kategoriach pochtaniania energii zderzenia oraz poziomach bezpieczenstwa uzytkownikéw pojazdu wickszych od zera.

1.3.178. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) — cze$¢ obiektu oparta na podporach mostowych, tworzaca
ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.3.179. Konstrukcja wsporcza znaku - kazdy rodzaj konstrukcji (stupek, stup, kratownica, wysiggnik, bramownica, wspornik
itp.) wraz z fundamentem (jezeli jest stosowany), gwarantujacy przenoszenie obciazen zmiennych i statych dziatajacych na
konstrukcj¢ i zamontowane na niej znaki.

1.3.180. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utoZenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.3.181. Kotwa (Sciag) - stalowy pret ze stali zebrowanej shuzacy do polaczenia plyt pod szczelinami podiuznymi
w nawierzchni betonowe;j.

1.3.182. Krawezniki betonowe - prefabrykat betonowy, jako oddzielny element lub w polaczeniu z innymi elementami,
przeznaczony do oddzielenia powierzchni znajdujacych si¢ na tym samym poziomie lub na réznych poziomach, stosowany w celu
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ograniczenia albo wyznaczenia granicy rzeczywistej lub wizualnej oraz jako oddzielenie pomig¢dzy powierzchniami poddanymi
réznym rodzajom ruchu drogowego.

1.3.183. Lico znaku - przednia cze$¢ znaku, wykonana z materialu o wlasciwosciach odblaskowych (o odbiciu powrotnym -
wspoldroznym) posiadajace parametry zgodne z Tab.1.7 Zatacznika Nr 1 do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca
2003 r., wraz z naniesiong trescig.

1.3.184. Lawa - warstwa nosna z betonu stuzaca do umocnienia kraw¢znika oraz przenoszaca obciazenie kraweznika na podloze
gruntowe; rozrézniamy tawy betonowe z oporem lub zwykle.

1.3.185. Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robot, zgodne z Programem funkcjonalno-uzytkowym,
zaakceptowane przez Inzyniera.

1.3.186. Miejsce dostawy betonu konstrukcyjnego napowietrzonego — miejsce wylotu mieszanki z pompy lub miejsce
roztadunku mieszanki z betonowozu, gdy nie stosuje si¢ pompowania.

1.3.187. Mieszanka zwiazana spoiwem hydraulicznym — mieszanka, w ktorej nastepuje wiazanie i twardnienie na skutek reakcji
hydraulicznych.

1.3.188. Most — obickt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.3.189. Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.3.190. Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.3.191. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego
na okres budowy.

1.3.192. Oddzialywanie Srodowiska - oddzialywania chemiczne i fizyczne, wptywajace na beton, lub na zbrojenie, lub inne
znajdujace si¢ w nim elementy metalowe, ktére w projekcie konstrukcyjnym nie zostaty uwzglednione jako obcigzenia.

1.3.193. Odporno$¢ na penetracje wody — maksymalna glebokos$¢ penetracji wody pod cisnieniem okre§lona zgodnie z norma
PN-EN 12390-8.

1.3.194. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodno$¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a je$li przedziat
tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robot budowlanych.

1.3.195. Pobocze — czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen organizacji
i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.196. Podsypka - warstwa wyréwnawcza ulozona bezposrednio na podtozu lub tawie.
1.3.197. Pojemnik — plastikowe naczynie z dnem o pojemnosci powyzej 1,5 | do uprawy roslin.

1.3.198. Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.3.199. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczong do przeprowadzenia ciekow, szlakow wedrowek
zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez nasyp drogi.

1.3.200. Przeszkoda naturalna — element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.3.201. Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga, kole;j,
rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.3.202. Przyczotek — skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktada¢ si¢ z pelnej $ciany, stupow lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

1.3.203. Rekultywacja — roboty zwigzane z nadaniem lub przywroceniem gruntom zdegradowanym albo zdewastowanym warto$ci
uzytkowych lub przyrodniczych przez wlasciwe uksztaltowanie rzezby terenu, poprawienie wlasciwosci fizycznych i chemicznych,
uregulowanie stosunkdw wodnych, odtworzenie gleb, umocnienie skarp oraz odbudowanie lub zbudowanie niezbednych drog.

1.3.204. Rozpieto$é teoretyczna — odleglos¢ miedzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.
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1.3.205. Szczelina skurczowa poprzeczna (pozorna) - szczelina na pelnej grubosci plyty, powstajaca na skutek nacigcia
(okreslonych wymiarow) powierzchni ptyty pila tarczowa.

1.3.206. Szerokos¢ calkowita obiektu (mostu/wiaduktu) — odleglo$¢ miedzy zewngtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopaditej do osi podtuznej, obejmuje catkowita szerokos$¢ konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.3.207. Szerokos$¢ uzytkowa obiektu — szerokos$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegodlnych rodzajéw ruchu oraz
szerokos¢ chodnikow mierzona w $wietle porgczy mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dolem oddzielajacej ruch

kotowy od ruchu pieszego.

1.3.208. Sciany oporowe z gruntu zbrojonego — budowla utrzymujaca w stanie statecznosci uskok naziomu gruntéw nasypowych
za pomocg warstw gruntu zbrojonego.

1.3.209. Sciany szczelinowe — $ciana z betonu lub Zelbetu wykonywana w gruncie. Beton jest uktadany przez rure wlewowa pod
cieczg stabilizujaca w przypadku szczelin zabezpieczanych cieczami, albo w niektorych przypadkach na sucho.

1.3.210. Tarcza znaku - ptaska sztywna powierzchnia, na ktorej w sposob trwaty umieszczone jest lico znaku.

1.3.211. Uchwyt montazowy - element stuzacy do zamocowania w sposob stabilny a rdwnoczes$nie roztaczny tarczy znaku do
konstrukcji wsporcze;j.

1.3.212. Urzadzenia odwadniajace - urzadzenia i Kkonstrukcje umozliwiajace odprowadzenie wod powierzchniowych
i gruntowych z pasa drogowego.

1.3.213. Wiadukt — obickt zbudowany nad linig kolejowg lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.

1.3.214. Wymiar nominalny - wymiar kraweznika okreslony w celu jego wykonania, ktéoremu powinien odpowiada¢ wymiar
rzeczywisty w okreslonych granicach dopuszczalnych odchylek.

1.3.215. Znak drogowy nowy - znak na drodze w okresie do 3 miesi¢gcy od daty montazu, jednak nie dluzej niz 12 miesigcy od
daty produkc;ji.

1.3.216. Znak drogowy uzytkowany (eksploatowany) - znak na drodze po uptywie 3 miesigcy od daty montazu lub znak po 12
miesigcach od daty produkcji.

1.3.217. Znak drogowy pionowy - element wyposazenia drogi skladajacy si¢ z tarczy znaku z umieszczonym na niej,
w sposob trwaly, odblaskowym licem.

1.3.218. Znak drogowy podswietlany - znak, w ktorym wewngtrzne zrddlo §wiatta umieszczone jest za przezroczystym licem
znaku.

1.3.219. Znak drogowy oswietlany - znak, ktérego lico jest o§wietlane Zrodtem $wiatta umieszczonym na zewnatrz znaku.
Ogodlne:

1.3.220. Cena Oferty — warto$¢, w ktorej zawiera si¢ wykonanie Przedmiotu Zamodwienia przy uwzglednieniu wszystkich
wymagan postawionych w Opisie przedmiotu Zaméwienia.

1.3.221. Inzynier — osoba wymieniona w danych Kontraktowych, ktéra na zlecenie Zamawiajgcego za pomocg cztonkow swojego
zespotu o $cisle oddelegowanych uprawnieniach zarzadza oraz sprawuje nadzor na wykonywaniem prac budowlanych oraz postepem
rzeczowo finansowym, zgodnie z Ustawa Prawo Budowlane i Warunkami Kontraktu.

1.3.222. Kierownik Budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i upowazniona do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.3.223. Kierownik Projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych, bedaca przedstawicielem Zamawiajacego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca. Kierownik Projektu odpowiedzialny jest za administrowanie Kontraktem, wypetnia

obowiazki jakie wynikaja z roli Zamawiajacego na mocy Kontraktu.

1.3.224. Komisja Odbioru Robét - oznacza Komisj¢ powotang przez Zamawiajacego celem oceny prawidtowosci wykonanych
Dokumentéw Wykonawcy i robot budowlanych zgodnie z Kontraktem.

1.3.225. Kontrakt — Akt Umowy, List Akceptujacy, Oferta, Warunki Kontraktu (Ogoélne i Szczegélne), Specyfikacja (STWiORB),
Rysunki, Wykazy oraz takie dalsze dokumenty (jesli sa), jakie wyliczono w Akcie Umowy lub w Liscie Akceptujacym.
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1.3.226. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materialow oraz Robot.

1.3.227. Plac Budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim Robdt oraz inne miejsca wymienione
w Umowie jako tworzace cze$¢ Placu Budowy Przedsiewzigcie budowlane zamiennie zwane ,,Zadaniem” — kompleksowa realizacja
nowego polaczenia drogowego lub calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie
i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.3.228. Program Naprawczy - ilekro¢ w STWiORB jest mowa o Programie Naprawczym, nalezy przez to rozumie¢ szereg
dziatan podjetych przez Wykonawce, zainicjonowanych przez ktorakolwiek ze Stron lub Inzyniera, ktore uzyskaja akceptacje
Inzyniera i Zamawiajacego. Program Naprawczy ma na celu doprowadzenie wadliwie wykonanych roboét lub dostarczonych
materialtow do mozliwosci uzytkowania danego asortymentu w okresie przewidywanej jego trwato$ci. Dokument zostanie
przygotowany zgodnie z Formularzem Programu Naprawczego (Zatacznik nr 1). W uzasadnionych przypadkach Zamawiajacy moze
zatwierdzi¢ Program Naprawczy, ktory nie zawiera wszystkich elementéw zawartych w Formularzu Programu Naprawczego.

1.3.229. Zaakceptowana Kwota Kontraktowa netto — zgodnie z postanowieniami Szczegdlnych Warunkow Kontraktu.
1.3.230. Zaakceptowana Kwota Kontraktowa brutto — zgodnie z postanowieniami Szczegdlnych Warunkow Kontraktu.
14. Ogoélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Warunkami Ogoélnymi i Szczegélnymi STWiORB,
Dokumentacja Projektowsa i poleceniami Inzyniera/ Inspektora Nadzoru lub Kierownika Projektu zgodnie z warunkami kontraktu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot i bezpieczenstwo wszelkich czynnos$ci na terenie budowy i terenie
przylegtym do budowy oraz bezpieczenstwo terenéw, na ktérych moga wystapi¢ zagrozenia dla ludzi i mienia w zwiagzku
z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy budowie wyrazajace si¢ rodzajem zastosowanej technologii, maszyn, urzadzen
1 sprzgtu muszg zapewniac skuteczng ochrong ludzi, $rodowiska budynkéw i budowli na tych obszarach w szczego6lnosci przed:

e  halasem,

e  wibracja,

e  drganiami i wstrzgsami,

e  zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i komunalnymi gleb wod i powietrza,

e zanieczyszczeniem powietrza emisjg gazow, pytow i dymow,

e  zanieczyszczeniem Srodowiska przetrwalnikami zarazkow chorobotwoérczych i metalami ciezkimi,

e  znaczacymi lub gwattownymi zmianami poziomu woéd gruntowych,

e  bezprawnym zniszczeniem chronionych gatunkow roslin i zwierzat i ich siedlisk.

1.4.1.  Przekazanie Placu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumencie Dane Kontraktowe przekaze Wykonawcy Plac Budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi, uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi. Wykonawca uzyska dodatkowe zezwolenia, wymagane
w Rzeczpospolitej Polskiej, od wlasciwych wiadz na swoj koszt (takie zezwolenia moga dotyczy¢ pozwolen na tymczasowg zmiang
organizacji ruchu, pozwolenia na zajecie pasa drogowego, pozwolenie na umieszczenie urzadzen w pasie drogowym,
zakwaterowanie, itp.).

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong znakow geodezyjnych, w tym granicznych i punktow osnowy geodezyjnej
do chwili odbioru koncowego Robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy lub wznowi i utrwali na
whasny koszt.

Wykonawca przeniesie na wlasny koszt punkty wysokosciowe osnowy geodezyjnej znajdujace si¢ w projektowanym pasie
drogowym, kolidujace z zakresem Robot budowlanych. Przeniesienie punktow wysokosciowych osnowy geodezyjnej nalezy
uzgodni¢ z odpowiednimi instytucjami geodezyjnymi.

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania obszaru objetego inwestycja do otrzymania ostatniego Swiadectwa Przejecia Robot.
Wykonawca pisemnie potwierdzi konieczno$¢ egzekucyjnego przejecia nieruchomosci i bedzie w nim uczestniczyl, zapewniajac
niezbedne zasoby, tj. zasoby umozliwiajace wstep na ogrodzona nieruchomo$é¢ (zasoby ludzkie oraz narzedzia, np. szlifierka katowa,
tom), zasoby umozliwiajace odlaczenie mediow (zasoby ludzkie — personel posiadajacy stosowne uprawnienia branzowe oraz
narzedzia). Potwierdzenie koniecznosci egzekucyjnego przejecia nieruchomos$ci moze nastapi¢ po podjeciu proby rozpoczecia robot
(pierwszych czynno$ci w ramach Robdt) na danej dzialce. W przypadku braku mozliwosci przeprowadzenia rob6t Wykonawca
sporzadzi notatke umozliwiajaca wszczecie postegpowania egzekucyjnego. Notatka winna by¢ sporzadzona z udzialem
wilasciciela/uzytkownika wieczystego/wladajacego. Winno z niej wynika¢, ze Wykonawca zamierzat przeprowadzi¢ roboty na danej
dzialce, jednak wiasciciel/uzytkownik wieczysty/wtadajacy uniemozliwit wykonanie tych Robdt. Notatka winna by¢ opatrzona data
imiejscem sporzadzenia oraz podpisami przedstawiciela Wykonawcy i wihasciciela/uzytkownika wieczystego/wtadajacego,
wzglednie adnotacja o odmowie zlozenia podpisu.
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1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegdlowych
warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na Dokumentacje Projektowa:

e  Zamawiajacego,

e  sporzadzona przez Wykonawcg.

Dokumentacja Projektowa przekazywana przez Zamawiajacego Wykonawey w ramach Specyfikacji Istotnych Warunkow
Zamoéwienia zawiera:
e  Projekt Budowlany,
e  Projekt docelowej organizacji ruchu,
e  Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych,
Przedmiar Robot,
Opini¢ geotechniczna
Projekt zagospodarowania terenu,
Decyzje administracyjne wydane na etapie projektowania
Informacja do planu BIOZ

Dokumentacja Projektowa do wykonania przez Wykonawce.
Wykonawca zobowigzany jest do opracowania we wlasnym zakresie nast¢pujacych projektow:

a.  Obiekty drogowe

—  projekty technologiczne i organizacji robot oraz Program Zapewnienia Jakosci,

—  plan zabezpieczenia dowozu materiatéw budowlanych po istniejacej sieci drog oraz ewentualnych drog technologicznych,
—  ocena stanu budynkow przed przystapieniem do Robdt,

—  projekty organizacji ruchu na czas budowy,

— aktualizacji zatwierdzonego projektu stalej organizacji ruchu. W aktualizacji opracowania nalezy uwzglednic¢ zapisy ze
sprawozdania z realizacji zalecen wyniku audytu bezpieczenstwa ruchu drogowego. W razie potrzeby zobowiazuje si¢
wykonawcg robdt do aktualizacji, ponownego zaopiniowania i zatwierdzenia projektu statej organizacji ruchu

—  projekty posadowienia oraz konstrukeji wsporczych tablic i znakéw drogowych do projektu statej organizacji ruchu,

—  projekty szczegotowe tablic drogowych,

—  projekty objazdow i przejazdow tymczasowych,

—  projekty techniczne zabezpieczenia skarp wykopow,

—  projekty techniczne odwodnienia dla odprowadzenia wody z wykopow,

—  projekty obnizenia zwierciadta wody gruntowe;j,

—  projekty tablic informacyjnych zgodnie z Prawem Budowlanym, tablic informacyjnych budowy, tablic pamigtkowych,

—  projekt zabezpieczenia Scian wykopow i rozkopow fundamentowych (grodzice i ksztattowniki),

—  projekt organizacji i harmonogram robot ziemnych,

—  projekt gospodarki odpadami zgodnie z wymaganiami obowigzujacymi. Do obowigzkéw Wykonawcy bedzie nalezec:

—  opracowanie programu gospodarowania odpadami niebezpiecznymi i zlozenie wniosku o jego zatwierdzenie przed
rozpoczeciem robot rozbidrkowych,

— uzyskanie decyzji zatwierdzajacej program gospodarki odpadami niebezpiecznymi,

—  sporzadzenie informacji o wytwarzanych odpadach oraz o sposobach gospodarowania wytworzonymi odpadami i zlozenie
jej do wlasciwego organu ochrony srodowiska przed rozpoczeciem robot rozbiérkowych,

—  operat odbiorowy,

—  projekt monitoringu piezometrow,

—  projekt monitoringu drgan,

—  Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia,

pozostale projekty i dokumentacje wymienione w poszczegélnych STWiORB oraz wszelkg inng dokumentacj¢ nie wymieniong
powyzej a konieczng do wykonania Rob6t w terminie.

b. Infrastruktura techniczna

—  projekt przebudowy istniejacej niezinwentaryzowanej infrastruktury technicznej podziemnej i naziemnej wraz
z uzyskaniem koniecznych uzgodnien i decyzji,

— uzgodnienie z gestorem sieci zakresu prac zwigzanych z przetozeniem sieci.

Do obowiazkéw Wykonawcy bedzie nalezec:
(a) opracowanie programu gospodarowania odpadami niebezpiecznymi i ztozenie wniosku o jego zatwierdzenie przed
rozpoczgciem robot rozbiorkowych,
(b) uzyskanie decyzji zatwierdzajacej program gospodarki odpadami niebezpiecznymi,
(c) sporzadzenie informacji o wytwarzanych odpadach oraz o sposobach gospodarowania wytworzonymi odpadami
i ztozenie jej do wlasciwego organu ochrony srodowiska przed rozpoczeciem robot rozbiérkowych,

Jezeli w trakcie wykonywania Roboét, konieczne okaze si¢ uzupenienie rysunkéw w dokumentacjach opracowywanych przez
Wykonawce, to Wykonawca wykona brakujace rysunki oraz niezbedne specyfikacje wlasnym staraniem i na koszt wlasny, oraz
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przedstawi je Inzynierowi do zatwierdzenia w ilo$ciach i terminie z nim uzgodnionym, nie p6zniej jednak niz na 6 tygodni przed
terminem rozpoczgcia Robot (wg harmonogramu).

Wszelkie opdznienia w powyzszym terminie sg jednoznaczne z op6znieniami z winy Wykonawcy w terminach realizacji Robot.

Wszystkie koszty zwiazane z przygotowaniem, uzgodnieniem i zatwierdzeniem w/w dokumentacji sa zawarte w Zaakceptowane;j
Kwocie Kontraktowej i nie beda podlegaty odrebnej zaptacie.

W/w Projekty musza zosta¢ opracowane przez osoby z uprawnieniami, a ponadto uzgodnione z Inzynierem i zatwierdzone przez
Zamawiajacego oraz przekazane do uzgodnienia w 2 egzemplarzach w formie wydruku, oraz elektronicznej na ptycie CD/DVD (lub
innym zaakceptowanym no$niku danych).

- wszelkie prawa autorskie do dokumentacji sporzadzanej przez Wykonawcg przechodza na Zamawiajacego w najszerszym zakresie
przewidzianym przez prawo polskie z chwilg przekazania tej dokumentacji do zatwierdzenia.

Wykonawca, przed przystapieniem do robot zobowiagzany jest rowniez do uzyskania decyzji zatwierdzajacej dla Projektu organizacji
ruchu na czas budowy, przez wlasciwe organy administracji zarzadzajacej ruchem.

Wszelkie koszty wynikajace z powyzszych wymagan nie podlegaja odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze sa wiaczone
w ceng kontraktowg jak rowniez wszelkie koszty robot wynikajace z w/w projektow. Za wyjatkiem sytuacji, gdy koszty te zostaty
ujete w przedmiarze robot jako wydzielone pozycje.

Opracowania musza by¢ przekazane do zatwierdzenia w terminach zgodnych z Warunkami Ogélnymi i Warunkami

Szczegotowymi, a przed harmonogramowymi terminami rozpoczecia odpowiednich robot.

Opdznienia w powyzszym terminie s3 jednoznaczne z opdznieniami z winy Wykonawcy w terminach realizacji Robot.

1.4.3.  Rysunki powykonawcze

Wykonawca powinien uzupehi¢ dokumentacje oraz rysunki dostarczone Inzynierowi / Inspektorowi Nadzoru w zakresie zmian
wprowadzonych w czasie wykonania robot. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi / Inspektorowi Nadzoru Rysunki
powykonawcze kompletne i bez wad w przejrzystej, prostej formie w czterech egzemplarzach dla kazdego ukonczonego odcinka
robot, ktory bedzie przekazany do uzytkowania, w formie i tresci zgodnej z przepisami prawa polskiego, nie pdzniej niz 28 dni
roboczych przed datg przekazania do uzytkowania. Opdznienia w przekazaniu dokumentacji powykonawczej beda traktowane jako
opo6znienia w terminowym wykonaniu robot.

1.4.4. Nadzor autorski

Nadzor autorski bedzie prowadzony przez Projektanta zgodnie z obowigzujacym Prawem Budowlanym (Art. 20 ust 1 pkt 4) i bedzie
obejmowat:

. stwierdzenia w toku wykonywania rob6t budowlanych zgodnosci realizacji z projektem,

. uzgadniania mozliwoéci wprowadzenia rozwigzan zamiennych w stosunku do przewidzianych w projekcie, zgltoszonych
przez Kierownika budowy lub Inzynier/Inspektor Nadzoru(po przedstawieniu przez zglaszajacego pozytywnego stanowiska
Kierownika Projektu wraz z informacja, ze zmiana jest zgodna z Warunkami Kontraktu).

1.4.5.  Zgodnos$¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i STWiORB

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych oraz dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Zamawiajacego stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegélnione w choc¢by jednym z nich sg
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. Wykonawca winien na etapie przygotowania oferty
zapoznaé si¢ z calg  dokumentacja i uja¢  wszystkie  wynikajagce z  niej  wymagania i  roboty
w cenie kontraktowe]j poszczegolnych pozycji.

Brak wyszczegodlnienia w pkt. 9 ,Podstawa ptatnosci” odpowiedniej STWiORB robot, a wymienionych choéby w jednej
z czg$ci Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ podstawa roszczen finansowych.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejno$¢ ich wazno$ci wymieniona
w ,,Kontraktowych warunkach ogoélnych” (,,0gdlnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inzyniera /Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

Wykonawca ma obowigzek sprawdzi¢ przekazane Dokumentacje Projektowe i STWiORBY oraz zglosi¢ wszystkie uwagi do ich
zawarto$ci w terminie zgodnym z dokumentami kontraktowymi, nie pdzniej jednak niz do 4 tygodni od otrzymania tych
dokumentow. Wszystkie zgloszenia brakow, ewentualnych bledow, niescistoéci itp. po tym terminie nie moga skutkowad
opo6znieniami lub wstrzymaniem Robét. Dziatania takie beda uznawane za wystgpujace z winy Wykonawcy Robot.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bgda zgodne z Dokumentacja Projektowa i STWiORB.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i wymagania zawarte w STWiORB beda uwazane za wartoéci docelowe, od ktorych
dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

1.4.6.  Zabezpieczenie Placu Budowy i utrzymanie czasowej organizacji ruchu podczas budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia i utrzymania Placu Budowy w okresie od daty przekazania Placu Budowy przez
Zamawiajacego do  daty wskazanej przez Inzyniera w  Swiadectwie Przejecia Robot lub  Czesci  Robot.
W przypadku przejecia przez Zamawiajacego Cze$ci Robot Wykonawca ma obowigzek zabezpiecza¢ i utrzymywac pozostala
czes$é/czgscei Placu Budowy, gdzie przejecie Robot nie nastapito.

Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektéw (jezdnie, obiekty mostowe,
$ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia, zielen, pozostate elementy wyposazenia
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drogi itp.) na obszarze obj¢tym inwestycja wraz z zimowym utrzymaniem oraz pracami interwencyjnymi, w okresie od przejecia

Placu Budowy do daty wskazanej przez Inzyniera w Swiadectwie Przejecia Robot lub Czesci Robot.

W przypadku przejecia przez Zamawiajacego Czesci Robot realizacja obowigzkéw Wykonawcy okreslonych w zdaniu poprzednim

bedzie odnosi¢ si¢ do pozostalej/pozostatych czgéci Placu Budowy, gdzie przejecie Robodt nie nastgpito. Wymaga sie, aby na

odcinkach drogi dopuszczonych do ruchu Wykonawca nie pozostawial na nawierzchni jezdni i poboczy uskokow poprzecznych lub

podtuznych, mogacych stanowi¢ zagrozenie warunkow bezpieczenstwa ruchu drogowego lub utrudniaé prowadzenie robot

utrzymaniowych.

Za utrzymanie ruchu publicznego uwaza si¢ wykonanie robot utrzymaniowych i remontoéw biezacych niezbednych do utrzymania

Placu Budowy w odpowiednim standardzie technicznym (w tym réwniez standardzie zimowego utrzymania), zatozonym dla tej

drogi, w zakres ustug wchodzi:

— remont nawierzchni;

— oczyszczanie nawierzchni;

— sprzatanie pasow drogowych;

— utrzymanie poboczy;

— utrzymanie oznakowania (wszystkie znaki pionowe i poziome) oraz ich biezace uzupelnienie (w przypadku zniszczen, kradziezy
itp.) lub wymiana w przypadku utraty wlasciwosci technicznych wymaganych przepisami prawa;

— Dbariery drogowe (wszystkie typy);

— utrzymanie o$wietlenia drogowego;

— utrzymanie elementow statej organizacji ruchu wystgpujacych na Placu Budowy; koszenie poboczy calego pasa drogowego;

— utrzymanie zieleni przydroznej — m.in. trawniki, drzewa i krzewy i inne obszary zielone;

— utrzymanie parkingéw z wyposazeniem;

— usuwanie martwej zwierzyny i oddawanie do utylizacji;

— utrzymanie odwodnienia;

— likwidacja skutkéw zdarzen na drogach i zagrozen, wspotpraca ze Strazg Pozarng oraz Policja;

— oznakowywanie i zabezpieczanie miejsc stwarzajacych zagrozenie dla uzytkownikoéw drog;

— informowanie w czasie rzeczywistym o wszelkich utrudnieniach i zdarzeniach na drodze.

— zimowe utrzymanie drég i chodnikéw

Dopuszczalne odstgpstwa od stanu nawierzchni opisanego
. Opis standardu zimowego stapda?dem z okre$leniem czasu w jakim powinny by¢ usunigte
Godziny . o (zlikwidowane)
utrzymania chodnikow - - —
. Od stwierdzenia wystapienia
Po ustaniu opadu it
$liskosci
Chodnik od$niezony
4:00 —22:00 a Sliskos zimowa Do 4 godzin. Do 4 godzin.
zlikwidowana na catej
szerokosci.
Chodnik od$niezony
22:00 — 4:00 a sliskos¢ zimowa Do 6 godzin. Do 6 godzin.
zlikwidowana na catej
szerokosci.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca, w sposéb uzgodniony z Inzynierem, ogrodzi lub wyraznie
oznakuje Plac Budowy, a w szczegélnosci wjazdy 1 wyjazdy z Placu Budowy przeznaczone dla pojazdow
i maszyn pracujacych przy realizacji Robot.

Podczas prowadzenia robot ziemnych przed wjazdami/wyjazdami z Placu Budowy na drogi publiczne Wykonawca zobowigzany jest
do zorganizowania stanowisk do czyszczenia opon samochodowych, ktére skutecznie wyeliminuja nanoszenie na nawierzchnie
jezdni ziemi przyklejonej do opon (czyszczenie opon strumieniem wody badZ sprezonym powietrzem).

Wykonawca wykona na wlasny koszt projekt czasowej organizacji ruchu na czas wykonywania Robdt i uzyska opini¢ Inzyniera dla
wyzej wskazanego projektu (przed ztozeniem go do zarzadcy/zarzadcow drog w celu uzyskania opinii). Wykonawca zobowigzany
jest do uzyskania zatwierdzenia projektu przez wlasciwy organ zarzadzajacy ruchem. Wykonawca przedlozy Inzynierowi
zatwierdzony przez organ zarzadzajacy ruchem projekt czasowej organizacji ruchu w terminie najpoézniej na 3 dni przed
rozpoczeciem danej czgéci Robot.

Wykonawca odpowiada za realizacj¢ organizacji ruchu na czas wykonywania Robdt. Rozpoczecie danej czesci Robot nie bedzie
mozliwe przed przedtozeniem przez Wykonawce zatwierdzonego projektu czasowej organizacji ruchu.

W zalezno$ci od potrzeb i postgpu Robot projekt czasowej organizacji ruchu powinien byé na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana w stosunku do zatwierdzonego projektu czasowej organizacji ruchu wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje, bedzie utrzymywac i obstugiwa¢ wszystkie czasowe urzadzenia
zabezpieczajace, takie jak: ogrodzenia, porgcze, zapory, o$wietlenie, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony Robot, wygody spolecznosci itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow
i pieszych.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace podlegaja akceptacji przez Inzyniera.

Wykonawca zapewni w dzien i w nocy state warunki widocznosci tych zapér i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow
bezpieczenstwa oraz wszystkich znakow i zapor na jezdniach, po ktorych bedzie prowadzony ruch pojazdoéw innych niz budowy.
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Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwieéci publicznie przed ich rozpoczgeciem, w sposoéb uzgodniony z Inzynierem oraz
przez umieszczenie, w miejscach i w odpowiednich ilo§ciach uzgodnionych z Inzynierem, tablic informacyjnych, ktorych tresé
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres
realizacji Robot. W Cenie Oferty nalezy uwzgledni¢ ustawienie, utrzymanie i likwidacje tablic informacyjnych oraz ustawienie
i utrzymanie tablic pamigtkowych o inwestycji i uczestnikach procesu inwestycyjnego.

Wykonawca winien wykona¢ i zainstalowaé tablice opisane w Prawie Budowlanym i tablice informacyjne wg wzordw unijnych,
ukazujace informacje dotyczace inwestycji, w miejscach odpowiednich do zakresu 1 lokalizacji Robdét oraz
w iloSci zgodnej z obowigzujacymi przepisami oraz wytycznymi dotyczacymi promocji projektow. W przypadku kontraktow nie
objetych dofinansowaniem unijnym tre$¢ tablic informacyjnych nalezy uzgodni¢ z Inzynierem.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt, rozmiary, ilos¢ i lokalizacje tych tablic.

Takie tablice informacyjne beda utrzymywane w dobrym stanie technicznym przez caly czas trwania Robot.

Wykonawca w terminie 7 dni przed wprowadzeniem zmian w organizacji ruchu lub przed planowanym prowadzeniem Robot, ktore
beda stwarza¢ utrudnienie w dojezdzie do posesji, poinformuje pisemnie o tym mieszkancéw/uzytkownikow, np. poprzez
umieszczenie informacji na tablicach ogloszen w Gminie, Starostwie w taki sposob aby uzytkownicy mogli zapoznaé si¢
z wprowadzonymi zmianami (uproszczone schematy).

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu (wybudowanie, utrzymanie, likwidacja) wliczone sa w Ceng Oferty i nie podlegaja odrgbne;j
zaplacie.

Wybudowanie objazdéw/przejazdéw i wdrozenie organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie projektu czasowej organizacji ruchu wraz z uzyskaniem wymaganych opinii i zatwierdzenia przez organ
zarzadzajacy ruchem. Kopi¢ zatwierdzonego projektu nalezy przekaza¢ Inzynierowi oraz zainteresowanym zarzadcom drog,

(b) zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materialow,

(c) koszt zapewnienia niezbgdnych czynnikéw produke;ji,

(d) zaprojektowanie i wybudowanie niezbgdnych objazdow i drog dojazdowych,

(e) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(f) optlaty/dzierzawy terenu,

(g) przygotowanie terenu,

(h) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdéw, kraweznikdw, barier, oznakowan i drenazu,

(1) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych, jesli taka bedzie wymagana dla wdrozenia organizacji ruchu,

(j) inne sktadniki cenowe podane w STWiORB DM.00.00.00 pkt. 9.

Utrzymanie objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuni¢cie funkcjonujacych czasowych elementdw organizacji ruchu w ilo$ciach
wynikajacych z biezacych potrzeb, zachowania wymaganego standardu oznakowania i warunkow bezpieczenstwa ruchu drogowego,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Likwidacja objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usuni¢cie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) demontaz objazdéw i drog dojazdowych po zakonczeniu Robot,

(c) koszty zwigzane z naprawa/remontem drog objazdowych,

(d) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego w tym przywrocenie oznakowania zgodnego z uprzednig stala organizacja ruchu,
zgodnie z wymaganymi standardami.

1.4.7.  Zabezpieczenie urzadzen lacznosci, kierowania ruchem i o§wietlenia na istniejacych drogach.

W przypadku wykonywania robot na istniejacej drodze Wykonawca podejmie wszelkie $rodki wymagane przez zarzadce drogi
w celu okreslenia lokalizacji i zabezpieczenia urzadzen tgcznosci, kierowania ruchem i o§wietlenia.

Jezeli urzadzenia znajduja si¢ w obszarze oddzialywania Robot, Wykonawca zapewni urzadzenia zastgpcze zgodne
z opisem w Kontrakcie, ktore powinny by¢ gotowe do uruchomienia przed wylaczeniem istniejacych urzadzen.

Wszystkie potaczenia lub roztaczenia w istniejacym urzadzeniu mogg by¢é wykonywane jedynie przez zarzadcg drogi lub pod jego
nadzorem.

Wykonawca bedzie na biezaco informowa¢ Inzyniera o prowadzonych uzgodnieniach z zarzadcami drog.
1.4.8. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca przed rozpoczgciem Robot ma obowiazek zapoznaé si¢ z ponizej wymienionymi decyzjami/ przepisami/ opracowaniami
oraz ma obowiazek stosowac si¢ do zapiséw w nich zawartych w czasie prowadzenia robot, tj.:

- decyzji o $rodowiskowych uwarunkowaniach oraz ewentualnej decyzji organu Il instancji zmieniajacej w czesci / utrzymujacej
w mocy decyzje o srodowiskowych uwarunkowaniach,

- postanowieniu RDOS uzgadniajacym realizacje przedsigwziecia i okreslajgcym warunki jego realizacji,

- wszystkich innych decyzji i przepiséw dotyczacych ochrony srodowiska naturalnego,

- informacji zawartych w Raportach o oddzialywaniu przedsigwzigcia na srodowisko,

- informacji zawartych w Kartach Informacyjnych Przedsigwzigcia.

Wykonawca ma obowiazek zastosowac si¢ rowniez do postanowien wyjasniajacych do w/w dokumentéw uzyskiwanych w trakcie
realizacji zadania.

Wykonaweca przed rozpoczgciem robot budowlanych sporzadzi tzw. raport zerowy opisujacy stan srodowiska.
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W okresie realizacji Robot oraz podczas wykonywania robot zalegtych i prac naprawczych Wykonawca bedzie:

(a) utrzymywac Plac Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

(b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na
terenie i wokot Placu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osdb lub dobr publicznych i innych,
a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych

W nastepstwie jego sposobu dzialania,

(c) przed rozpoczeciem robdt rozbidrkowych powodujacych powstawanie odpaddéw niebezpiecznych Wykonawca przygotuje
procedurg zagospodarowania odpadow produkcyjnych zgodnie z Ustawa o odpadach z dnia 14 grudnia 2012 r. (Dz. U. z 2023 poz.
1587 z p6zn. zm.) 1 uzyska uzgodnienie Inzyniera..

(d) Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:

(a) lokalizacje zaplecza budowy, baz produkcyjnych, warsztatow, magazynéw, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych poza
obszarami wskazanymi w decyzji o $rodowiskowych uwarunkowania w postanowieniu RDOS uzgadniajacym realizacje
przedsigwziecia i okres$lajacym warunki jego realizacji oraz poza obszarami wiaczonymi do Europejskiej Sieci Ekologicznej Natura
2000 oraz pozostatymi obszarami chronionymi na podstawie ustawy z dnia 16.04.2004 o ochronie przyrody, zapewniajac oszczedne
korzystanie z terenu oraz minimalne przeksztalcenie jego powierzchni oraz przywrdcenie terenu do stanu pierwotnego po
zakonczeniu Robot,

(b) srodki ostroznosci i zabezpieczenia w szczegolnosci przed:

— zanieczyszczeniem powierzchni ziemi i wod gruntowych,

— zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych,

— zanieczyszczeniem powietrza,

— mozliwo$cig powstania pozaru,

(c) ochrong gatunkowa roslin i zwierzat.

W przypadku prowadzenia robdt w sasiedztwie drzew nalezy unika¢ ich mechanicznego uszkodzenia 1 przesuszenia
w wyniku prowadzenia robdt odwodnieniowych. W bezposrednim zasiggu koron drzew nie powinny by¢ lokalizowane place
sktadowe i drogi dojazdowe. Wokodt zagrozonych drzew nalezy wydzieli¢ strefe bezpieczenstwa. W przypadku czasowego obnizenia
poziomu zwierciadla wody gruntowej pozadane jest, aby czas trwania leja depresyjnego byt skrocony do minimum.

Zaleca si¢ prowadzenie prac odwodnieniowych poza okresem wegetacji.

W przypadku budowy drogi nalezy wykona¢ tymczasowe ogrodzenia na odcinkach drogi w miejscach wskazanych przez decyzj¢
o $rodowiskowych uwarunkowaniach, postanowienie RDOS uzgadniajace warunki realizacji przedsiewziecia oraz w lokalizacjach
wskazanych przez nadzor przyrodniczy w miejscach na ktorych zostanie stwierdzona migracja matych zwierzat w tym na przyktad
ptazéw.

Wszelkie ,,putapki” (np. wloty do studzienek) nalezy starannie zabezpieczy¢ przed wpadaniem i uwigzieniem w nich plazow.
Niezaleznie Wykonawca zapewni:

1. Roboty budowlane nalezy prowadzi¢ w sposéb powodujacy jak najmniejszag emisj¢ substancji do powietrza,
w szczegdlnosci poprzez nastepujace dziatania:

- zraszanie woda miejsc szczegdlnie pylacych w okresie niesprzyjajacych warunkéw meteorologicznych oraz tymczasowe
utwardzenie ptytami betonowymi nawierzchni glownych drog na terenie budowy,

- utrzymywanie drég dojazdowych w stanie nie stwarzajacym mozliwosci nadmiernego pylenia, regularne czyszczenie drog
sgsiadujacych z terenami budowy, usuwanie pylu =z powierzchni drég 2z wykorzystaniem pojazdow
o niskiej emisji wtornej (polewaczki lub zamiatarki o wysokim stopniu odpylania zasysanego powietrza).

2. Przyjeta technologia robot budowlanych powinna minimalizowaé ryzyko wystapienia zanieczyszczenia gruntu
i wod podziemnych.

3. Zaplecza budowy nalezy zlokalizowa¢ na terenie potozonym w mozliwie najwigckszej odleglosci od zabudowy
mieszkaniowe;.
4. Zaplecza budowy w pierwszej kolejnosci nalezy lokalizowaé na terenach juz zagospodarowanych i przeksztatconych,

wyposazonych w system odprowadzania wod opadowych do kanalizacji. W przypadkach, w ktorych place takie nie zostaly
wyposazone w systemy podczyszczania wod (np. osadniki piasku i separatory) przed' ich odprowadzeniem do kanalizacji
nalezy zabezpieczy¢, studzienki kanalizacyjne przed przedostawaniem si¢ do nich nadmiernej ilosci zawiesiny (np. za
pomoca workdw z piaskiem, plotka z geotkaniny, badz specjalistycznych gotowych systeméw do wychwytywania zawiesiny
montowanych w studzience) oraz zastosowac poduszki sorpcyjne. Nalezy przeprowadzac regularng kontrole i czyszczenie
studzienek kanalizacyjnych odprowadzajacych wody z rejonu zaplecza budowy.

5. Miejsca magazynowania odpadow nalezy zorganizowa¢ w sposob zapewniajacy ochrone Srodowiska gruntowo-wodnego.
Odpady powstajace w trakcie prowadzonych prac nalezy gromadzi¢ selektywnie w sposob ograniczajacy ich kontakt ze
srodowiskiem, a nastgpnie przekazywac odpowiednim firmom w celu odzysku lub unieszkodliwienia.

6. Place postojowe o powierzchni ziemnej nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig niekontrolowanego zanieczyszczenia
srodowiska poprzez utwardzenie i ukierunkowanie splywu powierzchniowego do rowu opaskowego ograniczajacego
odplyw zawiesiny do urzadzen kanalizacyjnych lub ciekow oraz wyposazyé w zestawy do usuwania ewentualnych
wyciekow substancji ropopochodnych zawierajace np. sorbenty sypkie, maty i r¢gkawy sorpcyjne.

7. Przed rozpoczgciem prac zebra¢ warstwe gleby i ztozy¢ ja w pryzmach w poblizu pasa robot. Glebe nalezy wykorzysta¢ do
wlasciwego urzadzenia przejs¢ dla zwierzat, przepustow, powierzchni pod przeprawami, a takze do rekultywacji terenu
w bezposrednim sasiedztwie drogi do odtworzenia warstwy glebowej wokot drogi oraz do uformowania skarp, wykopow
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i nasypow. Masy ziemne moga zosta¢ wykorzystane do zasypywania siedlisk podmoktych, wynikajacych z koniecznych do
wykonania prac budowalnych, po uprzednim zbadaniu ich przydatnosci.

8. Przed rozpoczgciem prac budowlanych chronione gatunki roélin, nalezace do grupy roslin rzadkich lub zagrozonych,
rosnace na terenie budowy nalezy przenies¢ na siedliska zastgpcze, odpowiednie dla tych ro$lin, polozone poza terenem
budowy, po uzyskaniu stosownego zezwolenia w odrgbnym postgpowaniu. Dziatania te wykona¢ pod kierunkiem
i w oparciu o zalecenia fitosocjologa (botanika) z nadzoru przyrodniczego.

9. W celu ochrony przed nieumyslnym zabijaniem zwierzat w trakcie realizacji przedsigwzigcia nalezy:

a) unikaé¢ tworzenia bezwyjsciowych putapek dla zwierzat; w wykopach o waskim rozstawie, np. pod instalacje kablowe
stosowa¢ punktowe pochylnie umozliwiajace opuszczenie wykopu przez zwierzeta,

b) przed niwelacja terenu, likwidacja ewentualnych zastoisk wodnych (w tym powstalych w trakcie realizacji inwestycji),
likwidacja rowoéw, etc. nadzoér przyrodniczy musi skontrolowa¢ je pod katem zasiedlenia przez zwierzgta
w szczegolnosci ptazy. Stwierdzone osobniki, w tym doroste, formy rozwojowe i mlodociane, nalezy przenies¢ poza teren
prowadzonych prac, do stanowisk zastepczych biorac pod uwage mozliwos¢ ich przetrwania we wlasciwym stanie ochrony
na nowym stanowisku,

c) prace nalezy prowadzi¢ w sposob umozliwiajacy przemieszczanie si¢ ze stref zagrozenia zwierzat, ktéore mimo
zastosowanych zabezpieczen przedostaly si¢ na obszar objgty robotami. W przypadku braku mozliwos$ci ucieczki zwierzat
(ptazy, gady i drobne ssaki), nalezy je przenies¢, pod nadzorem przyrodniczym, do odpowiednich siedlisk poza rejon objety
inwestycja. Przy wyborze miejsca, do ktorego zwierzgta zostang przeniesione nalezy wzigé pod uwage mozliwos$¢ ich
przetrwania we wlasciwym stanie ochrony na nowym stanowisku,

d) wszelkie prace zwigzane z realizacja przedsigwzigcia nalezy wykonywaé zgodnie z uwagami, zaleceniami i pod kierunkiem
specjalistow z nadzoru przyrodniczego,

e) wykopy powinny by¢ codziennie kontrolowane przez osoby petnigce nadzoér przyrodniczy, pod katem uwigzienia w nich
drobnych zwierzat. Przeglad wykopoéw powinien odbywaé si¢ w godzinach porannych, przed rozpoczeciem prac
budowlanych i powinien takze obejmowac wszystkie inne sztuczne zaglebienia terenu, a znajdujace si¢ w nich male
zwierzg¢ta w tym plazy nalezy niezwlocznie,

f) przenie$¢ poza teren prowadzonych prac, do stanowisk zastgpczych, biorac pod uwage mozliwos¢ ich przetrwania we
wlasciwym stanie ochrony na nowym stanowisku.

10. Po zakonczeniu budowy, terenom nickorzystnie przeksztalconym, takim jak: zaplecza budowy, bazy transportowe oraz
drogi technologiczne, nalezy nada¢ lub przywroci¢ wartoéci uzytkowe, przez odtworzenie uksztattowania terenu.

11. W celu ochrony przed rozprzestrzenianiem inwazyjnych gatunkow roslin:
(a)w przypadku stwierdzenia inwazyjnych gatunkow roslin na terenie objetym zamierzeniem nalezy:

- usuna¢ rosliny metoda mechaniczng — koszenie rgczne (kosa tradycyjna, kosa spalinowa, maczeta, sekator), co najmniej 3
razy w ciggu roku: potowa maja, potowa lipca, potowa wrzeénia. Nastgpnie teren obsia¢ rodzimymi gatunkami zielnymi.
Szczegotowe terminy koszenia nalezy dostosowac do biologii gatunku,
- doktadnie zebra¢ skoszong biomase¢ do foliowych workéw, a nastgpnie wywiez¢ i zutylizowaé,
- po kazdorazowym koszeniu wykopaé czgéci podziemne ro$lin, a nastgpnie doktadnie zebra¢ korzenie i podobnie, jak
w przypadku biomasy z cze$ci nadziemnych ro$lin, przetransportowaé i zutylizowaé, ziemi¢ zawierajaca klacza podziemne
czy inne elementy ro$liny, przekaza¢ jako odpad i nie wykorzystywaé¢ w celu uporzadkowania terenu. Klasyfikacji
przydatnosci ziemi do powtdrnego wykorzystania w kontek$cie wystgpowania elementéw roslin inwazyjnych powinien
wykona¢ nadzor przyrodniczy.

1.4.9. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne begda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji Robot albo przez
personel Wykonawcy.

1.4.10. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia, a w przypadku ich uzycia Wykonawca
na wlasny koszt usunie wbudowane materiaty szkodliwe.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.
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Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robdt beda miaty krajowa lub europejska oceng techniczng lub stosowne zezwolenia wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialtow na $rodowisko (np.
destrukt zawierajacy substancje smotowe).

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty
pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy, Wykonawca powinien otrzymac zgod¢ na uzycie tych materialdw od wlasciwych organéw administracji
panstwowe;j.

Gospodarke odpadami nalezy prowadzi¢ zgodnie z Ustawa o odpadach z dnia 14 grudnia 2012 r. (Dz. U. z 2023 r., poz. 1578
z pozn. zm.)

1.4.11. Promieniowanie jonizujace

Nuklearng aparatur¢ pomiarowa lub inne zroédta promieniowania jonizujacego nalezy uzywaé tylko w przypadkach dopuszczonych
lub wymaganych przez Inzyniera.

Wykonawca poinformuje Inzyniera o wybranym przez siebie doradcy ds. ochrony przed promieniowaniem i dostarczy Inzynierowi
regulamin Wykonawcy w zakresie postugiwania si¢ nuklearna aparatura pomiarowa lub innymi zrédtami promieniowania
jonizujacego.  Warunki  stosowania  tych  urzadzen  powinny by¢ zgodne z  odpowiednimi  przepisami
i normami.

1.4.12. Ochrona wlasciwosci publicznej i prywatnej

Wykonawca zapewni nieruchomosciom przylegajacym do Placu Budowy dostgp do drogi publicznej przez caly okres trwania
budowy (o ile wezesniej nieruchomosci te posiadaly taki dostep).

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji i urzadzen napowietrznych, na powierzchni ziemi i podziemnych, takich jak: rowy
odwadniajace, kanalizacja, odwodnienie, linie i shupy telefoniczne, linie i slupy energetyczne, kable $wiattowodowe, wodociagi,
gazociagi, punkty osnowy geodezyjnej itp.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Nie dopuszcza si¢ zamknigcia zadnych urzadzen bez pisemnej zgody wilasciciela. Przed zamknigciem jakichkolwiek urzadzen
Wykonawca bedzie zobowigzany uzyska¢ na piSmie wszelkie konieczne zgody i zezwolenia wladz lokalnych, przedsigbiorcow
i wlascicieli, wymagane do niezb¢dnego zdemontowania istniejacych instalacji, zamontowania instalacji tymczasowych, usunigcia
instalacji tymczasowych i ponownego zamontowania istniejacych instalacji, kazdorazowo informujac Inzyniera o podejmowanych
dziataniach.

Wykonawca zapewni odpowiednig instalacje zastepcza, o ile Kontrakt nie przewiduje inacze;j.

W przypadku, gdy prywatne lub publiczne urzadzenia znajdujace si¢ w obszarze Robot powinny ulec modernizacji, usunigciu lub
powigkszeniu, Wykonawca zobowigzany bedzie do uzgodnienia z wiascicielami sposobu realizacji i etapowania Robot.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢c w swoim Harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢
wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Placu Budowy i powiadomi¢ Inzyniera
i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inzyniera, wlasciciela instalacji oraz (w zaleznosci od potrzeby) zainteresowane wladze i bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dzialania uszkodzenia instalacji i urzadzen napowietrznych, na powierzchni ziemi i podziemnych.

W przypadku, gdy Wykonawca w wyniku swoich dzialan na Placu Budowy spowoduje nieplanowane wylaczenie linii
elektroenergetycznych, teletechnicznych, swiattowodowych i spowoduje powstanie po stronie gestoréw sieci obowigzku zwrotu ich
kontrahentom kosztow spowodowanych przerwa w przesyle lub dostawie energii elektrycznej, Internetu itp. Wykonawca pokryje
udokumentowane koszty wytaczenia linii w pelnej wysokosci, na pierwsze pisemne zadanie jednego z gestorow.

Jezeli Plac Budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowa¢ Roboty w sposob powodujacy
minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej
w sasiedztwie budowy spowodowane jego dziatalnoscia.

Przed rozpoczgciem Robot oraz po ich zakonczeniu Wykonawca przedstawi sporzadzong przez rzeczoznawcg budowlanego
inwentaryzacj¢ stanu technicznego budynkoéw i budowli, znajdujacych si¢ w sasiedztwie prowadzonej inwestycji, dokumentujac stan
techniczny tych obiektow.

Nieodlaczng czescia tej dokumentacji beda zdjgcia, skatalogowane w sposob niebudzacy watpliwosci, co do momentu ich wykonania
oraz obiektu, ktéry dokumentujg. Dokumentacja musi zawiera¢ informacj¢ o zapoznaniu si¢ z nig przez wiasciciela/zarzadce
budynku lub budowli.

W przypadku stwierdzenia pogorszenia stanu technicznego ww. obiektoéw budowlanych w trakcie wykonywania robot budowlanych
Wykonawca podejmie dziatania w celu ich zabezpieczenia i doprowadzenia do stanu pierwotnego. W przypadku braku dziatan,
Wykonawca zobowigzany bedzie do zaspokojenia wszelkich roszczen wynikajacych z tego tytutu.

Wykonawca zapewni dostgp do posesji przez caty okres trwania budowy.

Koszt utrzymania dostgpu do nieruchomosci (m. in.: p6l) nie podlega odrgbnej zaptacie i nalezy wliczy¢é go do Ceny Ofertowe;.
Przed rozpoczgciem Robot Wykonawca wykona rowniez inwentaryzacje, w tym dokumentacje fotograficzng istniejacych zjazdow
z drogi na posesje.

Przed przystapieniem do wykonywania robot na dziatkach znajdujacych si¢ poza pasem drogowym Wykonawca przeprowadzi
inwentaryzacj¢ pierwotnego stanu ww. dziatek przeznaczonych pod przebudowe infrastruktury technicznej (sieci uzbrojenia terenu)
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i przekaze Inzynierowi w formie tabelarycznej opis wraz z dokumentacja fotograficzna. Dokumentacja fotograficzna winna by¢
przekazana dodatkowo na elektronicznym nosniku danych (ptycie).

Wykonawca przekaze nastgpujaca dokumentacje z inwentaryzacji zgodnie z wymaganiami zamawiajacego, W tym
w szczegolnosci:

(a) opis stanu pierwotnego dziatek (lub ich cze$ci) przeznaczonych pod przebudowe urzadzen infrastruktury technicznej (sieci
uzbrojenia terenu) wraz z dokumentacja fotograficzna,

(b) informacje o przywroceniu nieruchomosci do stanu pierwotnego badz braku takiej mozliwosci wraz z podaniem przyczyny (np.
wskutek umieszczenia nowego urzadzenia infrastruktury technicznej) oraz opisania ilosci i rodzaju wykonanych robot wraz
z dokumentacja fotograficzna, a takze z potwierdzeniem czasu zajgcia przez Wykonawce

nieruchomos$ci — informacja jest niezbgdna w procesie ustalenia ewentualnego odszkodowania z tytulu zmniejszenia wartosci
nieruchomosci,

(c) pozyskane przez Wykonawce os$wiadczenia wiascicieli dzialek o braku roszczen z tytulu zniszczen w naniesieniach
i nasadzeniach.

Wykonawca odpowiada za przywrocenie nieruchomosci do stanu pierwotnego po wykonaniu prac wynikajacych z czasowych
ograniczen w korzystaniu z nieruchomosci i ponosi wszelkie koszty z tym zwiazane.

W przypadku braku mozliwos$ci przywrocenia nieruchomosci do stanu pierwotnego Wykonawca jest zobowigzany do pokrycia
kosztow odszkodowania z tytulu szkoéd powstatych na nieruchomos$ci, wynikajacych z wykonania robo6t objetych czasowymi
ograniczeniami w korzystaniu z nieruchomosci w wysokosci uzgodnionej przez Wykonawce z wiascicielem tej nieruchomosci lub
ustalonej przez wlasciwe organy administracji publicznej (wraz z kosztami ustalenia wysokos$ci odszkodowania). Na potwierdzenie
zaspokojenia roszczen wilasciciela nieruchomosci z tytutu przywrdcenia

nieruchomosci do stanu poprzedniego Wykonawca odbierze od wilasciciela oswiadczenie w formie ustalonej z zamawiajacym.
Zamawiajacy ponosi jedynie koszty wynikajace z powstania trwalego ograniczenia w korzystaniu z nieruchomosci na skutek
wybudowania i pozostawienia na nieruchomosci infrastruktury technicznej. Dodatkowo Zamawiajacy ponosi koszt odszkodowania
za budynki nieprzeznaczone do dalszego uzytkowania, ktore znajda si¢ w cz¢$ci w docelowym pasie drogowym.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za wszelkie szkody wyrzadzone swoim dziataniem na nieruchomosciach znajdujacych si¢
poza terenem objetym ograniczeniem sposobu korzystania z nieruchomosci.

Wykonawca uzgodni z wlascicielami terenu terminy i szczegdtowy sposob realizacji Robot przy zatozeniu doprowadzenia terenu po
Robotach do stanu pierwotnego.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca, Zamawiajacym
a wlascicielami nieruchomosci, dotyczacych korzystania z whasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier ani Zamawiajacy
nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w Warunkach Kontraktu.
Wykonawca jest zobowigzany do poniesienia kosztow czasowego zajecia terenu dla celdw robot poza liniami rozgraniczajagcymi
wraz z kosztami prawnymi i oplatami za zajmowanie terenu, rekompensat¢ za utrate zbiordow wystepujacych na terenie czasowego
zajecia, dokonaniem niezbednych uzgodnien z wiascicielami terenu oraz doprowadzenia do stanu pierwotnego.

Wykonawca jest zobowigzany do budowy ogrodzenia w sytuacji, gdy istniejace ogrodzenie podlega likwidacji w zwigzku z
realizacja inwestycji drogowej, a wilasciciel nieruchomos$ci ztozy Wojewodzie pisemne o$wiadczenie o checi pomniejszenia
odszkodowania o warto$¢ odbudowanego ogrodzenia.

O fakcie tym Wykonawca niezwlocznie powiadomi wtasciwy Wydziat Nieruchomosci GDDKIA.

W przypadku dokonywania przez Wykonawcg rozbiorki istniejacego ogrodzenia, Wykonawca jest zobowigzany do wybudowania
tymczasowego ogrodzenia w celu zabezpieczenia nieruchomosci.

Budowa ogrodzenia tymczasowego winna nastapi¢ najpdzniej z chwilg likwidacji istniejacego ogrodzenia. Ogrodzenie tymczasowe
winno by¢ wybudowane na granicy dziatek powstatej wskutek podziatu nieruchomosci zatwierdzonego decyzja ZRID.

Wykonaweca jest zobowigzany poinformowac wiascicieli o terminie likwidacji ogrodzenia.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa
uwzglednione w Cenie Oferty.

1.4.13. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie materialow
i wyposazenia na i z Placu Budowy, Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wiadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera.

Inzynier moze polecié, aby pojazdy niespetniajace tych warunkow zostaty usunigte z Placu Budowy. Pojazdy powodujace nadmierne
obciagzenie osiowe nie beda dopuszczone na $§wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie Placu Budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawe wszelkich Robot w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z Poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczgciem robot
budowlanych Wykonawca sporzadzi dokumentacje stanu technicznego istniejacych drog lokalnych, znajdujacych si¢ w najblizszym
otoczeniu inwestycji oraz w dalszej odleglosci, wykorzystywanych do transportu Wykonawcy. Dane inwentaryzacyjne zawarte
w dokumentacji Wykonawca potwierdzi u zarzadcy drogi za zgodne ze stanem faktycznym w danym dniu i zglosi ten fakt do
lokalnych wtadz samorzadowych. Nieodlaczng czgsciag tej dokumentacji beda zdjecia na elektronicznym nosniku danych (ptycie),
skatalogowane w sposob niebudzacy watpliwosci co do momentu ich wykonania oraz obiektu, ktory dokumentuja. Wykonawca
bedzie mogt transportowaé materialy i wyposazenie na i z Placu Budowy wylacznie po drogach, ktorych stan zostat
zinwentaryzowany w ww. sposob i potwierdzony u zarzadcy drogi. W przypadku ewentualnych roszczen odszkodowawczych za
zniszczenie lub zanieczyszczenie drog lub obiektow zlokalizowanych w pasie drogowym lub ich sgsiedztwie przez transport budowy
Wykonawca jest zobowigzany do ich naprawy na wilasny koszt w uzgodnieniu z wilascicielem drogi lub innym wiascicielem
uszkodzonego terenu lub obiektu.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa
uwzglednione w Cenie Oferty.
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1.4.14. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy zawartych
w Warunkach Kontraktu, Wymaganiach Zamawiajacego oraz planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

W terminie wynikajacym z Warunkow Kontraktu, Wykonawca opracuje i dostarczy Inzynierowi szczegotowy plan bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (,,BIOZ”) zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 (Dz. U.
z 2003 Nr 120 poz. 1126).

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa
uwzglednione w Zaakceptowanej Kwocie Kontraktowe;.

1.4.15. Ochrona i utrzymanie Roboét

Wykonaweca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie Materiaty i Urzadzenia uzywane do Robot od Daty Rozpoczecia
do daty wskazanej przez Inzyniera w Swiadectwie Przejecia dla tych Robét. W przypadku wskazania robét zalegtych w Swiadectwie
Przejgcia, Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong i utrzymanie tych Roboét az do ich wykonania potwierdzonego przez
Inzyniera i Zamawiajacego. Wykonawca bedzie utrzymywa¢ Roboty do dat wskazanych przez inzyniera w Swiadectwach Przejecia
dla tych Robot.

Jezeli na skutek zaniedban Wykonawcy dojdzie do uszkodzen jakiejkolwiek cze$ci budowli drogowej lub jej elementdéw, to
Wykonawca na Polecenie Inzyniera dokona naprawy takiego uszkodzenia doprowadzajac budowle drogowa lub jej element do
zgodnosci z wymaganiami Kontraktu.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z naprawami.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe
nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

W przypadku, gdy Wykonawca nie wykona polecenia Inzyniera, Zamawiajacy ma prawo do wykonania Robot utrzymaniowych
wlasnymi sitami lub zlecenie tego innej jednostce — z pézniejszym przeniesieniem kosztow na Wykonawceg.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa
uwzglednione w Zaakceptowanej Kwocie Kontraktowe;.

1.4.16. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi Robotami i bgdzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien, podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetienie wszelkich wymagan prawnych
odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprz¢tu, materiatow lub urzadzen uzytych lub
zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowa¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen 1 inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle lub zwigzane
z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkoéw, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera

1.4.17. Ochrona zabytkéw w czasie prowadzenia robot

Wykonawca ma obowigzek prowadzi¢ roboty budowlane i ziemne zgodnie z wymaganiami dotyczacymi ochrony zabytkow
okreslonymi w wydanych decyzjach administracyjnych.

Na wycinke drzew i krzewow usuwanych z nieruchomosci wpisanej do rejestru zabytkow Wykonawca zobowigzany jest uzyskac
zezwolenie na podstawie art. 21 ustawy z dnia 10 kwietnia 2003 r o szczegdlnych zasadach przygotowania
i realizacji inwestycji w zakresie drog publicznych (Dz.U. z 2024 poz. 311 z p6zn. zm.).

Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ nadzor archeologiczny na robotami ziemnymi.

W przypadku odkrycia w ramach prowadzonego nadzoru archeologicznego nad robotami ziemnymi przedmiotu, co do ktérego
istnieje podejrzenie, ze jest zabytkiem archeologicznym, Wykonawca jest zobowigzany wstrzymaé¢ w tym miejscu roboty budowlane,
zabezpieczy¢ zabytek i miejsce jego znalezienia oraz niezwlocznie powiadomi¢ Zamawiajacego, Inzyniera oraz Konserwatora
Zabytkoéw zgodnie z wymaganiami art. 32 ustawy z 23 lipca 2003 r. o ochronie zabytkow i opiece nad zabytkami (Dz.U. z 2022 poz.
840 z pdzn. zm.).

Wznowienie wstrzymanych robdt nastepuje na podstawie decyzji Wojewddzkiego Konserwatora Zabytkéw pozwalajacej na
kontynuacj¢ przerwanych robdt oraz w oparciu o Polecenie Inzyniera.

W celu zoptymalizowania czasu wstrzymania robdt budowlanych Wykonawca przez okres realizacji inwestycji ma obowigzek
wspolpracowaé z wykonawcami badan archeologicznych oraz ewentualnych prac ekshumacyjnych wykonywanych na zlecenie oraz
koszt Zamawiajacego przez wylonione przez Zamawiajacego podmioty, w tym w szczegoélnosci umozliwi¢ im wstgp na Plac
Budowy oraz dostosowa¢ Harmonogram i zakres robot do terminéw prac archeologicznych oraz ekshumacyjnych.
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Przedmioty bedace zabytkami archeologicznymi odkrytymi, przypadkowo znalezionymi albo pozyskanymi na Placu Budowy
w wyniku badan archeologicznych, w tym w ramach nadzoru archeologicznego stanowia wtasnos¢ Skarbu Panstwa.

Przed rozpoczeciem oraz w trakcie prowadzenia robot budowlanych Wykonawca zobowiazany jest sprawdza¢ Plac Budowy pod
katem wystgpowania niewybuchéw i niewypalow. Prace nalezy przeprowadza¢ na calej szerokosci pasa drogowego. W razie
natrafienia w czasie prowadzenia prac na niewybuch/ niewypal Wykonawca zobowigzany jest do niezwlocznego przerwania tych
robdt, zabezpieczenia terenu oraz wezwania odpowiednich stuzb (policja, straz pozarna, pogotowie saperskie) i niezwlocznego
powiadomienia Inzyniera.

1.4.18. Prowadzenie Robot na terenach nalezacych do innych inwestoréw

W przypadku, gdy inwestycja drogowa wymaga przejscia przez tereny PKP, tereny wod ptynacych lub wymaga prowadzenia Robot
na terenie znajdujagcym si¢ w zarzadzie innego organu Wykonawca przedstawi doktadny harmonogram robot nie pézniej niz
w terminie 45 dni przed planowanym zajeciem terenu w celu uzgodnienia w drodze pisemnego porozumienia przez Zamawiajacego
zakresu, warunkow i terminu zajecia tego terenu.

Wykonawca uzgodni szczegdtowe warunki dotyczace udostepnienia terenu, bedacego w zarzadzie PKP. Wykonawca pokryje koszty
zwigzane z prowadzeniem robot na terenie kolejowym (w szczeg6lnosci koszty zamknigé tordw, ograniczen w ruchu pociagow, itp.).

1.4.19. Wplyw Robét na budynki znajdujace si¢ w zasiegu oddzialywania Inwestycji

Wykonawca w ramach Ceny Oferty bedzie prowadzit ciaggly monitoring budynkow, na ktére mogg mie¢ bezposredni wptyw Roboty
prowadzone na terenie budowy, w szczegdlnosci dotyczy to:
- pograzania grodzi stalowych, pali prefabrykowanych (obiekty mostowe), formowania konstrukeji drogowych,
wzmocnienie podloza (itp.).

Wplyw na budynki drgan podtoza, ktérych zrédlem sg urzadzenia technologiczne jest trudny do przewidzenia i wymaga monitoringu
stosowanego podczas prac wykonawczych, a wige doraznych pomiaréw drgan, wzbudzanych zrédlami zwigzanymi z budowa drogi.
Przed przystapieniem do rob6t budowlanych nalezy dokonaé inwentaryzacji stanu technicznego budynkéw (uszkodzen), wykonac
badania tta dynamicznego, tj. pomiar wptywow dynamicznych istniejacych przed

rozpoczeciem inwestycji.

Wykonawca w Cenie Oferty ujmie koszty wykonania zabezpieczenia budynkéw przed negatywnymi skutkami oddziatywan
dynamicznych generowanych w trakcie rob6t budowlanych.

2. MATERIALY
2.1.Zasady dopuszczenia do stosowania materialéw i wyrobéw budowlanych

Materiaty i wyroby budowlane muszg spetnia¢ zasady zgodnie z Ustawa z dn. 16.04.2004 r., o wyrobach budowlanych (Dz. U.
72021 r. poz. 1213, z pdzn. zm.).

2.2.Zréd}a uzyskania materialow

Z odpowiednim wyprzedzeniem i nie pozniej niz trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia szczegétowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialdéw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki materiatow do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrdédta uzyskaja
zatwierdzenie.

2.3.Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnos$nych wiadz na pozyskanie materialéw z jakichkolwiek zrodet
miejscowych, wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonaweca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji organéw administracji
panstwowej 1 samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatdw pochodzacych ze zrodet
miejscowych.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty z tytulu wydobycia materiatdéw, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne
w zwiazku z dostarczeniem materialow do Robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materiatow miejscowych beda formowane
w hatdy 1 wykorzystane przy rekultywacji terenu po ukonczeniu Rob6t pod warunkiem ich przydatnosci do w/w robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na Placu Budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach Umowy
beda wykorzystane do Robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Umowy lub wskazan Inzyniera.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrebie Placu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdlnione
w dokumentach Umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode Inzyniera.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.4.Materialy nieodpowiadajace wymaganiom
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Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z Placu Budowy.

Inzynier moze zezwoli¢ Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robot, o ile spetniaja wymagania dla innych robot.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko,
liczac si¢ z jego nieprzejeciem, usunigciem i niezaplaceniem.

2.5.Przechowywanie i sktadowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do Robét, byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem 1 wplywem niekorzystnych warunkow atmosferycznych, zachowaty swoja jakos$¢ i wiasciwosci i byly dostepne
do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania Materiatow beda zlokalizowane w obrebie Placu Budowy w miejscach uzgodnionych
z InZzynierem lub poza Placem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera.
Zabrania si¢ skladowania Materialbw w miejscu uniemozliwiajacym Inzynierowi lub Zamawiajagcemu wykonanie badan
kontrolnych. Jezeli sktadowane Materialy uniemozliwiaja przeprowadzenie badan, InZynier jest upowazniony do wskazania terminu
w jakim Wykonawca zobowigzany bedzie do usunigcia Materialow, o ktorych mowa powyzej. Konsekwencje z tytutu niewykonania
badan lub brak mozliwo$ci odbioru robot stanowiag ryzyko Wykonawcy.

2.6.Inspekcja wytwoérni materialéw

Wytwornie materiatdw beda okresowo kontrolowane przez Inzyniera lub Zamawiajacego w celu sprawdzenia prawidlowosci ich
funkcjonowania, w tym wilasciwego przechowywania Materiatow oraz zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami.
Probki materialdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do
dopuszczenia wytworni do pracy oraz akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni musza by¢ spetnione nastgpujace warunki:
a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcey oraz producenta materiatéw w czasie przeprowadzania
inspekcji,
b) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nalezacym do Wykonawcy, Inzynier bedzie miat dostgp do tych czgéci wytworni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robot,
¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera zezwolenie dla
przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

Kazdorazowo na zadanie Inzyniera, Wykonawca przekaze wydruki dokumentujace ustawiania Wytworni podczas produkcji.
Wykonawca/Podwykonawca zobligowany jest do archiwizowania wydrukow.

2.7.Materialy z rozbiorki

Elementy i materialy z rozbidrek oraz materialy odpadowe stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy (chyba, ze w Dokumentacji
Przetargowej postanowiono inaczej) i powinny zosta¢ usunigte z Placu Budowy w sposob i w terminie nie kolidujacym
z wykonaniem innych robot. Jesli w Dokumentacji Przetargowej przewidziano wykorzystanie przez Wykonawce materialow
z rozbidrki, wowczas nalezy je zagospodarowac, zgodnie z Wymaganiami Zamawiajgcego.

Koszt zwigzany z rozbiorka, transportem, unieszkodliwieniem, badz sktadowaniem w/w materialtow Wykonawca powinien zawrze¢
w Cenie Oferty.

Drewno pochodzace z wycinki drzew na terenie, obj¢tym liniami rozgraniczajacymi drég publicznych oraz na innych dziatkach,
nalezacych do Skarbu Panstwa stanowi wlasno§¢ Wykonawcy za wyjatkiem zasad okreslonych w art. 20b Ustawy z dnia 10 kwietnia
2003 r. o szczegblnych zasadach przygotowania i realizacji inwestycji w zakresie drég publicznych z pdzniejszymi zmianami.

2.7.1. Material z rozbiorki istniejacego korpusu drogowego

Powstaty material z rozbiorki istniejacego korpusu drogi krajowej stanowi wlasnos¢ Wykonawcy.

Rozbiodrka istniejacego korpusu musi zosta¢ dokonana na glebokos¢ wynikajaca z obliczonych grubosci nowych warstw konstrukc;ji
nawierzchni trasy gtownej w odniesieniu do niwelety z Projektu Budowlanego oraz zastanych wiasciwosci odkrytych warstw,
z zastosowaniem metody frezowania z uwzglednieniem: grubosci frezowania, selektywnosci frezowania, powierzchni frezowania,
parametrow frezowania i szacunkowe;j ilosci pozyskanego materiatu.

Rozbidrka istniejacego korpusu musi zosta¢ dokonana w sposob selektywny, nalezy oddzielnie frezowaé poszczegélne warstwy
nawierzchni lub pakiety asfaltowe warstw nawierzchni w celu zwigkszenia jednorodnos$ci umozliwiajac jego dalsze zastosowanie.
Material z rozbiorki musi by¢ sktadowany w sposob selektywny, hatdy formowane musza by¢ z materiatu pozyskanego z frezowania
z jednego zrodla (poszczegdlnej warstwy nawierzchni).

W celu prawidlowego zagospodarowania materialu pochodzacego z rozbiorki nawierzchni bitumicznej zaleca si¢
w pierwszej kolejnosci jego zastosowanie w mieszankach mineralno-asfaltowych i mieszankach niezwigzanych wszystkich drog oraz
w mieszankach mineralno-cementowo-emulsyjnych w drogach kategorii ruchu KR1-KR4 zgodnie z aktualnymi wymaganiami,

jak réowniez w kategorii KR5-7 na podstawie indywidualnie opracowanego projektu. Nalezy dazy¢ do zagospodarowania
w maksymalnym stopniu materiatu pochodzacego z rozbiorki nawierzchni w rdéznych asortymentach robodt, zgodnie
z obowigzujagcymi wymaganiami. Wykonawca do realizacji robot moze wykorzysta¢ destrukt spoza rzeczonej inwestycji, przy
spelnieniu wszystkich wymagan okre$lonych w dokumentacji kontraktowe;.

Rozporzadzenie Ministra Klimatu i Srodowiska z dnia 23 grudnia 2021 r. reguluje mozliwe postepowanie w sprawie okreslenia
szczegOtowych warunkow utraty statusu odpadow dla odpadoéw destruktu asfaltowego.

2.7.2.Material z rozbiorki istniejacego obiektu inzynierskiego
Nalezy doktadnie wyszczegolni¢ obiekty konieczne do rozbidrki jak réwniez zakres rozbiorki.
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Rozbiodrka obiektow musi zosta¢ dokonana w sposéb selektywny, w maksymalnym stopniu umozliwiajacym dalsze zastosowanie
powstatego materiatu, material z rozbidrki istniejacych obiektow stanowi wiasnos¢ Wykonawey. W celu prawidtowego
zagospodarowania materialu pochodzacego z rozbiorki istniej obiektow zaleca si¢ jego zastosowanie zgodnie z obowigzujacymi
wymaganiami.

2.8.Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Przetargowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu

w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu,
albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na jakosé
wykonywanych Roboét. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z Oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow 1 ilo$ci wymaganiom zawartym w STWiORB, w Systemie Zarzadzania Jakoscig lub w Harmonogramie zaakceptowanym
przez Inzyniera. W przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprze¢tu powinny gwarantowac przeprowadzenie Roboét, zgodnie z zasadami okre§lonymi w Dokumentacji
Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania i badan okresowych,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowacé sprzet jak rowniez naprawiac¢ lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow Umowy, zostang przez Inzyniera
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktoére nie wplyna niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych Roboét i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkdw transportu begdzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej,
STWIORB i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Umowa.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga byé uzyte przez Wykonawce po
dopuszczeniu przez Inzyniera ale wylacznie poza drogami publicznymi i pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonaweca pokryje wszystkie inne koszty uzywania przez siebie pojazdow o nacisku na o$ wigkszym od dopuszczalnego.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Warunkami Kontraktu i Harmonogramem. Wykonawca
odpowiada za jako$¢ zastosowanych Materialow i wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Wymaganiami Zamawiajacego,
Systemem Zarzadzania Jako$cig, Dokumentami Wykonawcy oraz z Poleceniami Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za
stosowane metody wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementow Robdt zgodnie z
wymiarami i rzednymi okre$§lonymi w Dokumentacji Projektowej opracowanej przez Wykonawcg lub przekazanymi na pisSmie przez
Inzyniera.

Bledy popelione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zostana usunigte przez Wykonawcg na wiasny koszt,
z wyjatkiem kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pi§mie przez Inzyniera.
Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokoS$ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy z odpowiedzialnosci za ich
doktadnos¢.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za Dokumentacj¢ Projektowa i STWiORB sporzadzone przez niego, niezaleznie od uzyskanego
zatwierdzenia przez Inzyniera.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow Robodt beda oparte na wymaganiach okreslonych
w Warunkach Kontraktu, Wymaganiach Zamawiajacego,

Dokumentacji Projektowej i w STWiORB opracowanych przez Wykonawce, a takze w normach i1 wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatdéw i Robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji
i przy badaniach materiatlow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang
kwestie.

Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie uzgodnionym z Inzynierem, pod grozbg zatrzymania
Robot. W przypadku niewykonania w terminie Polecen Inzyniera skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca winien utrzymywaé Plac Budowy w stanie bez niepotrzebnych przeszkod oraz
sktadowa¢ sprzet i materiaty w nalezytym porzadku, jak rowniez wywiez¢ wszelkie odpady i $mieci lub niepotrzebne elementy.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystapieniem do robot Wykonawca uzgodni z Inzynierem metodyke wykonywania i sposob iloSciowego ewidencjonowania
badan laboratoryjnych wymaganych Kontraktem.

6.1. System Zarzadzania JakoScia

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do zaopiniowania Inzynierowi System Zarzadzania Jakoscia.
W Systemie Zarzadzania Jako$cia Wykonawca powinien okresli¢ zamierzony sposob realizacji Robot, mozliwosci techniczne,
kadrowe 1 plan organizacji Robot gwarantujacy wykonanie Robot zgodnie z wymaganiami Programu Funkcjonalno-Uzytkowego
oraz Poleceniami Inzyniera.

System Zarzadzania Jakos$cia nalezy sporzadzi¢ oddzielnie dla kazdego elementu robodt objetego danym STWiORB. Dopuszcza si¢
opracowanie jednego Systemu Zarzadzania Jakoscia dla elementow robot objetych roznymi STWiORB, jezeli zakres robot w nich
okreslony jest zblizony.

System Zarzadzania Jako$cig powinien zawierac:

a) czeS¢ ogolng opisujaca:

—  procedury zarzadzania jako$cia podczas projektowania,

—  organizacj¢ i sposob wykonywania i prowadzenia Robdt,

—  organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt (jesli dotyczy),

—  system (sposéb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cig wykonywanych Robot,
—  sposéb oraz formg gromadzenia wynikow badan i pomiarow,

—  sposob postgpowania z materiatami i Robotami nieodpowiadajacymi wymaganiom.

b) cze$é szczegolowy opisujaca dla danego asortymentu Robét:

—  wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie,

— rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatladunku materiatéw,

—  sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

—  wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

—  sposéb i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw Robot.

Elementem Systemu Zarzadzania Jako$cig zgodnie z Subklauzulg 4.9 Warunkéow Kontraktu jest harmonogram wykonania
wszystkich badan wymaganych Kontraktem w ukladzie specyfikacyjnym. Dokument ten jest materiatem bazowym do formalnych
dziatan zwigzanych z zatwierdzeniem laboratoriow Wykonawcy. Harmonogram badan bedzie bazg do tworzenia wszelkiego rodzaju
statystyk zwigzanych z ewidencjonowaniem ilo$ci wykonanych badan laboratoryjnych. Ponadto Wykonawca jest zobowiazany do
sporzadzania tygodniowych (biezacych) planéw (harmonogramoéw) badan, w dostosowaniu do postepu w realizacji Robot.
Harmonogramy te beda podlegaty zatwierdzeniu przez Inzyniera.

Plan nalezy prowadzi¢ i aktualizowaé raz w miesigcu. Forma i tre§¢ planu muszg zosta¢ uzgodnione z Inzynierem. Wykonawca
bedzie kazdorazowo przekazywal Inzynierowi plan badan laboratoryjnych ze wskazaniem na planie iloSci
i zakresu badan zrealizowanych w danym miesigcu, procentowego zrealizowania badan w stosunku do planu. Plan bedzie stanowit
integralng cze$¢ Miesigcznego raportu Wykonawcey o postgpie pracy.

6.2. Zasady kontroli jako$ci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong jako§¢ Robot.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za petna kontrolg jakosci Robot i jakosci Materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materialdw oraz robot.
Laboratorium Wykonawcy zostanie zlokalizowane w bezposredniej bliskosci Placu Budowy.
W uzasadnionym przypadku (np. pojedyncze badania), za zgoda Inzyniera dopuszcza si¢ wskazanie innej lokalizacji.
Laboratorium Wykonawcy bedzie posiadato jednoczesnie:
— niezbedny potencjat kadrowy i techniczny,
— do$wiadczenie w wykonywaniu badan laboratoryjnych zgodnie z normami wskazanymi w STWiORB.
Laboratoria Wykonawcy oraz wszystkie laboratoria zewnetrzne dziatajace na zlecenie Wykonawcy beda podlegaly zatwierdzeniu
przez Inzyniera w obecno$ci przedstawiciela Laboratorium Zamawiajacego. W celu zatwierdzenia laboratorium do wykonywania
badan na kontrakcie Wykonawca przedstawi:
e Harmonogram badan zawierajacy odniesienie do konkretnej specyfikacji, wyszczegdlnienie rodzaju robot, jednostke
obmiaru rob6t, wymagana do wykonania ilo$¢ robot, wskazanie rodzaju konkretnych badan, czgstotliwo$¢ badan zgodna
z Wymaganiami Zamawiajacego, niezbedng do wykonania ilo$¢ badan oraz wskazanie laboratorium wykonujacego
badania.
Sposob liczenia ilosci badan powinien by¢ zgodny z przyjetym w GDDKIA ujednoliconym sposobem liczenia badan Wykonawcy
i Zamawiajacego,
o  Wskazanie laboratoriow prowadzacych kontrole jakosci we wskazanych obszarach robot,
e  Wskazanie personelu wraz z potwierdzeniem jego kompetencji i wskazaniem o0sob odpowiedzialnych za autoryzacje
sprawozdan z badan,
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e Wykaz urzadzen pomiarowych wraz z udokumentowaniem sprawowanego nadzoru metrologicznego,
e  Sposob i forme gromadzenia zapisow (m.in. wzory kart i sprawozdan z badan).

Przy czym przedstawione w sktadanych dokumentach zasoby powinny by¢ wystarczajace do spelnienia wymagan na realizowanym
zadaniu.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy raportdéw z badan biegloSci/porownan miedzy
laboratoryjnych lub przeprowadzenia badan w celu weryfikacji zgodnosci z odpowiednimi normami/procedurami.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy objete sa nadzorem
metrologicznym i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Na zadanie Inzyniera Wykonawca zapewni dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Wymagania dotyczace zakresu badan i ich czestotliwos¢ zostaly okreslone w STWiORB, normach i wytycznych GDDKIA.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje dotyczace wszelkich stwierdzonych uchybieniach mogacych mie¢
wplyw na uzyskiwane wyniki badan, w tym odnoszacych si¢ do urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych.

Jezeli stwierdzone uchybienia bgda mogly wplywaé na oceng jakosci wykonanych Robot, Inzynier wstrzyma uzycie badanych
materiatlow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy uchybienia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i w wyniku
ponownych badan stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

Wykonawca zapewni na Placu Budowy, w lokalizacji uzgodnionej z Zamawiajagcym, pomieszczenie laboratoryjne z wymagang
i rejestrowana temperaturg (20+5)°C przeznaczone do przechowywania §wiezo pobranych probek mieszanek betonowych przez
Laboratorium Wykonawcy i Laboratorium Inwestora. Zapewnione bedzie takze miejsce na sktadowanie odpadéw materiatow
powstatych podczas pobierania prob i badan zlokalizowane przy pomieszczeniu laboratoryjnym. Wykonawca bedzie odpowiedzialny
za utylizacje tych odpadow.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Nalezy stosowaé statystyczne metody pobierania probek, oparte na zasadzie, ze wszystkie pobrane
pojedyncze probki moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Ponadto Inzynier bedzie pobierat probki
i badal materiaty niezaleznie od Wykonawcy. Badania te moga by¢ przeprowadzone przez Laboratorium Zamawiajgcego przy uzyciu
jego sprzetu i form.

Wykonawca udzieli niezbednej pomocy przy wykonywanych badaniach, w tym w wyjatkowych sytuacjach udostepni formy
(pojemniki) i sprzet (np. wibratory). Miejsca po pobraniu probek przez Wykonawce jak i przez Inzyniera / Zamawiajacego
Wykonawca uzupehi na swoj koszt.

Pobor probek przez Inzyniera/Zamawiajacego powinien byé prowadzony zgodnie z odpowiednia norma oraz w obecnosci
Wykonawcey. Z poboru nalezy sporzadzi¢ protokét z informacja w zakresie odcinka/partii/powierzchni, ktora reprezentuje dana
probka. Jezeli Wykonawca, mimo poinformowania go o terminie i lokalizacji poboru probek, nie byt obecny przy pobraniu, nie ma
mozliwosci zglaszania zastrzezen do poboru probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do
jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego STWiORB, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonaweca nie p6zniej niz na 21 dni przed planowanym rozpoczgciem Robot przekaze Inzynierowi do zatwierdzenia harmonogram
badan obejmujacy caly zakres Kontraktu. Wykonawca bedzie przedkitadal aktualizacje harmonogramu badan, kiedykolwiek
poprzedni harmonogram stanie si¢ niespdjny z faktycznym postgpem Robot.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

Badania i pomiary dzielg si¢ na:

a) badania i pomiary Wykonawcy — w ramach wlasnego nadzoru;

b) badania i pomiary kontrolne — w ramach nadzoru Zamawiajacego.

W uzasadnionych przypadkach w ramach badan i pomiaréw kontrolnych wskazanych w punkcie b) dopuszcza si¢ wykonanie badan i
pomiarow kontrolnych dodatkowych lub badan i pomiarow arbitrazowych.

6.4.1.Badania i pomiary Wykonawcy

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzania na biezaco badan i pomiarow w celu sprawdzania czy jako$¢ wykonanych Robot
jest zgodna z Wymaganiami Zamawiajacego.

Badania i pomiary powinny by¢ wykonywane z niezbedng starannoscia, zgodnie z obowigzujacymi przepisami i w wymaganym
zakresie. Badania i pomiary Wykonawca powinien wykonywaé z czestotliwoscig gwarantujaca zachowanie wymagan dotyczacych
jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano to w STWiORB. Wyniki badan beda dokumentowane i archiwizowane przez
Wykonawcg. Wyniki badan Wykonawca jest zobowiazany przekazywac¢ Inzynierowi w formie wskazanej w Systemie Zarzadzania
Jakoscia.
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6.4.2.Badania i pomiary kontrolne

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek 1 badania materialow w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier, dokonujac weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé zgodnos¢ Materiatow i
Roboét z wymaganiami STWiORB na podstawie wynikow wilasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawcg.

Ocena zgodnosci uzyskanych wynikow badan Inzyniera bedzie wykonywana zgodnie z p. 4.2.1 dokumentu ILAC-GS8:09/2019, czyli
binarnym stwierdzeniem zgodnosci dla zasady prostej akceptacji.

InZzynier ma obowiazek pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy.

Odbior robot moze zostaé przeprowadzony na ryzyko Wykonawcy na podstawie jego badan, w sytuacji dlugiego okresu oczekiwania
na wyniki badan kontrolnych. Czas oczekiwania na wyniki badan kontrolnych nie bgdzie powodowaé zadnych roszczen ze strony
Wykonawcy.

Wykonawca na swoj koszt zapewni laboratorium Zamawiajacego pojazdy ciezarowe stanowiace przeciwwage do oznaczania modutu
odksztalcenia i badania no$nosci przez obciazenie plyta statyczng (badanie aparatem VSS) w  miejscu
i terminie wyznaczonym przez Inzyniera.

Wykonawca zapewni Zamawiajacemu na swoj koszt dostep do energii elektrycznej we wlasnym zapleczu funkcjonujacym podczas
realizacji robot mostowych, umozliwiajac zasilenie urzadzen laboratoryjnych (np. stolu wibracyjnego lub komory do pielggnacji
probek).

Wykonawca zapewni dostepnosci nawierzchni drog oraz odpowiednie jej przygotowanie przed badaniami kontrolnymi Inzyniera lub
Zamawiajacego.

Wykonawca na swoj koszt uzupelni ubytki powstale po pobraniu probek do badan kontrolnych wykonywanych przez
Zamawiajacego w sposob zapewniajacy trwatos¢ funkcjonalng elementu, z ktdrego zostata pobrana probka.

Wykonawca na swoj koszt zapewni na budowie dostgp do wody niezbednej do pomiaru wilasciwosci przeciwposlizgowych
nawierzchni - w miejscu i terminie wyznaczonym przez Inzyniera.

Jesli jedna ze Stron nie uzna badan lub pomiaréw kontrolnych wczes$niej wykonanych przez jedna ze Stron na danym asortymencie
robot i materialow (pkt 6.4.1. lub 6.4.2), to nalezy uruchomi¢ tryb badan lub pomiaréw kontrolnych dodatkowych lub badan
i pomiaréw arbitrazowych. Mozliwy jest do wyboru tylko jeden z ponizszych trybow postgpowania (pkt 6.4.3 lub 6.4.4). Natomiast
w przypadku gdy Laboratorium Zamawiajacego przedstawia wynik badania akredytowanego,

podczas gdy Wykonawca przedstawia wynik badania nieakredytowanego, rozstrzygajacym i ostatecznym bedzie wynik
Laboratorium Zamawiajgcego.

6.4.3.Badania i pomiary kontrolne dodatkowe

Badania i pomiary kontrolne dodatkowe sg powtorzeniem badan lub pomiaréw kontrolnych, co do ktorych istnieja uzasadnione
watpliwos$ci ze strony Inzyniera, Zamawiajacego lub Wykonawcy (np. na podstawie wlasnych badan) lub badania i pomiary nie sa
reprezentatywne dla ocenianego odcinka budowy lub materiatu.

W powyzszym przypadku Strony moga wystapi¢ o przeprowadzenia badan lub pomiaréw kontrolnych dodatkowych.

Badania lub pomiary kontrolne dodatkowe odbywaja si¢ w tym samym laboratorium GDDKIA, dziatajacym na zlecenie Inzyniera,
ktére wezesniej wykonywato badania lub pomiary kontrolne.

Poszukiwanie przyczyny jakiejkolwiek Wady poprzez badania i pomiary kontrolne dodatkowe bedzie prowadzone zgodnie
z Subklauzula 11.8 Warunkow Kontraktu.

Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych dodatkowych beda traktowane przez Strony Kontraktu jako rozstrzygajace o przyczynach
powstania Wady.

6.4.4.Badania i pomiary arbitrazowe

Badania i pomiary arbitrazowe sg powtdérzeniem badan lub pomiaréw kontrolnych, co do ktorych istnieja uzasadnione watpliwosci ze
strony Inzyniera, Zamawiajacego lub Wykonawcy (np. na podstawie wlasnych badan) lub badania i pomiary nie s reprezentatywne
dla ocenianego odcinka budowy lub materiatu.

W powyzszym przypadku Strony moga wystapic¢ o przeprowadzenia badan lub pomiaréw arbitrazowych.

Badania i pomiary arbitrazowe wykonuje bezstronne laboratorium posiadajace akredytacje we wnioskowanym zakresie, ktore nie
wykonywato badan lub pomiaréw kontrolnych, przy udziale lub po poinformowaniu przedstawicieli Stron.

Badania lub pomiary arbitrazowe wykonywane sa w innych laboratoriach GDDKIiA po uprzednim przeprowadzeniu przez Inzyniera
(W porozumieniu z Zamawiajacym) rozpoznania mozliwosci wykonywania danych badan w laboratoriach GDDKIA.

W przypadku braku akredytacji przez wskazane laboratorium GDDKiA we wnioskowanym zakresie, zostaje wyznaczone
odpowiednie laboratorium GDDKIiA, posiadajace wymagane kompetencje.

Poszukiwanie przyczyny jakiejkolwiek Wady poprzez badania i pomiary arbitrazowe begdzie prowadzone zgodnie z Subklauzula 11.8
Warunkéw Kontraktu.

Wyniki badan i pomiaréw arbitrazowych beda traktowane przez Strony jako rozstrzygajace o przyczynach powstania Wady.

6.4.5.Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot budowlanych Wykonawca powinien:
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a) uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty
zgodnosci, deklaracje wlasciwosci uzytkowych) i na ich podstawie sprawdzi¢ zgodnos¢ wlasciwosci materiatow i wyrobow
przeznaczonych do wykonania rob6t z wymaganiami podanymi w STWiORB,

b) wykona¢ wlasne badania materialéw i wyrobow przeznaczonych do wykonania robdt, w celu sprawdzenia ich wlasciwosci
z wymaganymi w STWiORB.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
Laboratoria Wykonawcy przed przeprowadzeniem badan podlegaja akceptacji Inzyniera zgodnie z pkt 6.2.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi kopie raportdéw z wynikami badan jak najszybciej, tj. w takim terminie, aby Inzynier
mogt wykonaé badania kontrolne przed odbiorem robot zalaczajac do zlecenia kopig¢ wynikow badan Wykonawcy, nie pdzniej
jednak niz w terminie okre$lonym w Systemie Zarzadzania Jakoscia.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane na formularzach uzgodnionych z InZzynierem.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko materialy zgodne z wymaganiami okreslonymi w odpowiednich STWiORB.

Dopuszczenie materiatow do stosowania odbywa si¢ na zasadach opisanych w punkcie 2.1.

W przypadku materiatow, dla ktoérych dokumenty okreslone w punkcie 2.1 sa wymagane przez STWiORB, kazda partia dostarczona
do Robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badan beda dostarczone przez Wykonawcg Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan, b¢da odrzucone.

6.7.Dokumenty Budowy
6.7.1.Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementdw robot. Forma rejestru
musi by¢ zatwierdzona przez Inzyniera. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych
w przedmiarach robdt i wpisuje do rejestru obmiaré6w dokumentujac narastajagco postep rzeczowy robdot. Wpiséw do Rejestru
obmiaréw dokonuje Kierownik Budowy i s3 one potwierdzane przez Inzyniera. Rejestr obmiaréw shuzy do okreslenia przez
Inzyniera szacunkowego procentowego zaawansowania Robot.

6.7.2.Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialdw, orzeczenia o jakosci materiatdéw, recepty
robocze i wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w Systemie Zarzadzania Jakos$cig. Dokumenty te
stanowig zalaczniki do odbioru Robot.

Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera lub Zamawiajacego.

6.7.3.Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych powyzej, takze nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na budowe lub zezwolenie na realizacj¢ inwestycji drogowej (ZRID),

b) protokotly przekazania Placu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencja na budowie.

6.7.4.Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Placu Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy wymagaé begdzie jego natychmiastowego odtworzenia w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i STWiORB,
w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot.

[lo$ci wymienione w przedmiarze Robot sg ilosciami szacunkowymi i nie mogg by¢ brane za rzeczywiscie poprawne dla wypelnienia
zobowigzan Wykonawcy wynikajacymi z Kontraktu.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstotliwoscia wymagang w celu miesigcznych ptatnosci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie, okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera / Inspektora Nadzoru.
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Z wyjatkiem, kiedy Kontrakt stanowi inaczej, Inzynier /Inspektor Nadzoru powinien poprzez pomiary potwierdzaé ilo§¢ Robot.

W przypadku konieczno$ci pomierzenia czesci Robot przez Inzyniera / Inspektora Nadzoru, powinien o tym fakcie powiadomic

upowaznionego przedstawiciela Wykonawcy, ktory ma obowiazek:

- niezwlocznie stawi¢ si¢ lub zapewni¢ obecno$¢ kompetentnego przedstawiciela, aby pomodc w przeprowadzeniu takich
pomiarow,

- dostarczy¢ wszelkich informacji wymaganych przez Inzyniera / Inspektora Nadzoru.

Jezeli Wykonawca nie wezmie udziatu, zaniedba lub zapomni zapewni¢ obecnos¢ przedstawiciela, to pomiary wykonane przez

Inzyniera / Inspektora Nadzoru lub przez niego zatwierdzone bgda uznane za prawidlowe pomiary danej czg$ci Robot. Dla celow

pomierzenia takich czgsci Robot statych, ktore sa ustalane na podstawie zapisow i rysunkow, Inzynier / Inspektor Nadzoru

przygotuje  zapisy irysunki w  trakcie postgpu  Robdt, natomiast Wykonawca  zawiadomiony  pisemnie

0 sposobie i terminie powinien w terminie 14 dni dokona¢ sprawdzenia zapisow i rysunkow w biurze Inzyniera / Inspektora Nadzoru

i podpisac je, po dokonaniu uzgodnien koncowych. Jezeli Wykonawca nie stawi si¢ w celu sprawdzenia zapiséw i rysunkow, beda

one uznane za prawidlowe.

W przypadku, kiedy Wykonawca po sprawdzeniu nie zgodzi si¢ z wynikami obmiaréw albo ich nie podpisze jako uzgodnionych,

mimo wszystko zostang one uznane za prawidlowe z wyjatkiem przypadkoéw, kiedy Wykonawca w terminie 14 dni po dokonaniu

sprawdzenia przedlozy Inzynierowi/ Inspektorowi Nadzoru protokoét niezgodnosci (rozbieznosci), uznajacy zapisy wzglednie rysunki

za nieprawidlowe. W tym przypadku Inzynier/ Inspektor Nadzoru powinien ponownie sprawdzi¢ zapisy, rysunki i wyliczenia, po

czym albo je potwierdzi albo skoryguje.

Roboty stale powinny by¢ mierzone netto, niezaleznie od zasad powszechnych, z wyjatkiem przypadkow, kiedy w Kontrakcie

postanowiono inaczej.

7.1. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru beda zaakceptowane przez Inzyniera / Inspektora Nadzoru.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. W przypadku kiedy urzadzenia wymagaja legalizacji
Wykonawca uzyska stosowne $wiadectwa.

Wszelkiego rodzaju urzadzenia pomiarowe bgdg przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie, przez caty okres trwania robot.

7.2. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace wymaganiom specyfikacji technicznych. Nastepnie
Wykonawca utrzymywaé bedzie to wyposazenie, zapewniajac zachowanie doktadno$ci wedlug norm zatwierdzonych przez
Inzyniera / Inspektora Nadzoru.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku wystepowania przerwy
w robotach:

—  obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w trakcie ich wykonywania,

—  obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem,

—  roboty pomiarowe do obmiaru oraz wyliczenia b¢da wykonywane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wykazy skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru pomiardéw, ktoérego wzor
zostanie uzgodniony z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

7.4. Zagadnienia ogélne dotyczace Tabeli Elementow Rozliczeniowych (TER)

TER powinien by¢ czytany razem z pozostatymi Dokumentami Kontraktowymi. TER pokrywa wszelkie Roboty, jakie pokazano na
Rysunkach i opisano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych .

O ile nie jest stwierdzone inaczej, przyjmuje si¢, ze wszystkie pozycje w Przedmiarze Robdt pokrywaja wszystko, co jest konieczne
dla wypehienia wszelkich odpowiedzialno$ci i zobowigzan powstatych w wyniku zawarcia Kontraktu. Ceny i warto$ci pozycji
wprowadzone do Przedmiaru Robot dla danych Robot musza pokrywac koszt danych Robot wykonanych jak pokazano i opisano w
dokumentacji projektowej, na rysunkach i opisano w Specyfikacji oraz wszelkie koszty wynikle i zwiazane, jak tez wydatki
wlaczajac te, ktore sa w zwiazku z:

e  wypelnieniem Warunkow Kontraktu i wszelkich ogoélnych zobowiazan, odpowiedzialnosci, mozliwych opfat, praw
przekroczenia i ryzyka zwigzanego z wykonywaniem Robot jak wyszczegdlniono w Kontrakcie lub jak z niego moze
wynikaé;

e robocizna i wszelkie koszty z nig zwigzane;

e  dostawa materialow i wyposazenia, ich magazynowanie i wszelkie koszty zwigzane wiaczajac straty i transport na budowe;

e maszyny budowlane i wszystkie koszty zwigzane wlaczajac paliwo, energie, czesci i materialy pomocnicze;

o  wszelkie prace tymczasowe poza tymi, dla ktorych przewidziano odrgbng pozycje w Przedmiarze Robodt oraz pomiary
i dokumentacje robocze i operaty niezbedne do uzyskania pozwolenia na eksploatacje;

e  skutki pracy etapowej i wykonywania zmian i uzupetnien do istniejacej infrastruktury przez upowaznione wladze;

e  koszty ogblne przedsigbiorstwa, narzuty, zyski i podatki.
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Pozycje w TER opisuja Roboty objete Kontraktem w sposob skrocony. Zazwyczaj opis ten nie powiela pelnego opisu Robot i metod
wykonawczych podanych w Specyfikacji i na Rysunkach, przy czym niezaleznie od tego uwaza si¢, ze dana pozycja odpowiada
petnemu opisowi.

Uwaza sig, ze Ceny wprowadzone dla kazdej pozycji pokrywaja wszystko, co jest konieczne dla catkowitego poprawnego wykonania
przedmiotowych Robot, czy to jest wymienione w opisie pozycji lub w Dokumentach Przetargowych czy tez nie.

Liczba i wymiar ustalone dla kazdej pozycji Przedmiaru Robot, s oszacowang iloscig kazdego rodzaju prac, ktore beda prowadzone
na podstawie zawartej Umowy, ustalong w celu utatwienia okreslenia wspolnych podstaw dla oceny ofert.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioru Robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cze¢sciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbioér Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci i kompletnosci wykonanych Robot, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu Robot.

Odbioru Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czeSci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciaggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie InZyniera.

Jakos$¢ 1 zakres Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan
laboratoryjnych i w oparciu o wykonane operaty powykonawcze, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa,
z STWiORB oraz innymi ustaleniami Inzyniera.

Wykonaweca jest zobowigzany réwniez do dokumentowania odbieranych Robot w postaci fotograficznej. Dokumentacja ta powinna
by¢ skatalogowana w sposob niebudzacy watpliwosci co do dat wykonania fotografii oraz obiektow, ktore dokumentuje.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tym fotograficznej, nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig¢, ze jest
uwzgledniony w Cenie Oferty.

8.3. Odbior czeSciowy

Odbidr czeSciowy polega na ocenie jakosci i kompletno$ci wykonanych Odcinkéw lub czeSci Robot, w stanie nadajagcym si¢ do
uzytkowania.

Odbioru czesciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym Robot oraz zgodnie z Warunkami Kontraktu.
Dokumentem potwierdzajacym przyjecie cze¢$ci Robdt lub Odcinka, w nastepstwie dokonania wyzej wymienionych czynnosci
odbiorowych, jest zgodnie z Warunkami Kontraktu — Swiadectwo Przejecia wystawiane przez Inzyniera na podstawie Subklauzuli
10.1 [Przejecie Robot i Odcinkéw] lub Subklauzuli 10.2 [Przejecie Czesci Robot].

8.4. Odbior konicowy Robot
8.4.1.Zasady odbioru koncowego Robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich jakosci i kompletnosci.

Catkowite zakonczenie Robét oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika
Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajacego i Inzyniera.

Warunkiem do przystapienia do odbioru koncowego Roboét jest przekazanie przez Wykonawce dokumentdéw, o ktorych mowa
w podpunkcie 8.4.2.

Odbioru koncowego Robdt dokona Komisja Odbioru Robét wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja Odbioru Robdt dokona oceny jakosciowej Robot na podstawie przedlozonych dokumentéw w tym
dokumentacji fotograficznej, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robdt z Dokumentami
Wykonawcy, STWiORB i Wymaganiami Zamawiajacego.

W toku odbioru koncowego Komisja Odbioru Robodt zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupehiajacych Komisja Odbioru Robot bedzie
uprawniona do przerwania swoich czynnosci i ustalenia nowego terminu odbioru konicowego.

W przypadku stwierdzenia przez Komisj¢ Odbioru Roboét, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegoélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od Dokumentéw Wykonawcy, STWiORB i Wymagan Zamawiajacego z uwzglgdnieniem tolerancji, ale nie ma
wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, woéwczas Zamawiajacy lub Inzynier dokona Redukcji
Ceny Kontraktowej za nieosiagnigcie Parametrow Gwarantowanych lub Wykonawca

wykona roboty poprawkowe, w terminie wyznaczonym przez Komisj¢ Odbioru Robot oraz wyznaczony zostanie nowy termin
odbioru koncowego. Redukcji Ceny Kontraktowej za nieosiagni¢cie Parametrow Gwarantowanych bedzie okre$lona zgodnie
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z Warunkami Kontraktu i instrukcja DP-T 14, przy wykorzystaniu cen s$rednich ze wskazanych przez Wykonawcg biuletynéw
krajowych, o ktorym mowa w Danych Kontraktowych.

8.4.2.Dokumenty do odbioru koncowy Robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Roboét jest protokot odbioru koncowego Robdt sporzadzony wg

wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty wchodzace w sklad operatu

odbiorczego:

1) Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji

Kontraktu (1 egz. oryginalny),

2) Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupehiajace lub

zamienne),

3) Recepty i ustalenia technologiczne (1 egz. oryginalny),

4) Wyniki pomiaréw oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z STWiORB i ew. System

Zarzadzania Jakos$cig (1 egz. oryginalny),

5) Informacje o znakach CE i budowlanym wbudowanych wyrobow dotaczone do opakowan i dokumentéw handlowych oraz

deklaracje wlasciwosci uzytkowych wszystkich wbudowanych wyrobéw z zapisami Wykonawcy o miejscu ich wbudowania,

6) Opini¢ technologiczng (w wersji papierowej i elektronicznej - pliki w formacie edytowalnym, format PDF i zdigitalizowany)

sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z

STWiORB i System Zarzadzania Jakoscig, zawierajaca ponizsze zagadnienia:

a) okreslenie wymagan i ocena jakosci poszczegdlnych asortymentdéw robdt drogowych, mostowych i branzowych, dokonana przez
Wykonawcg,

b) zbiorcze zestawienie badan i pomiarow Wykonawcy wykonanych w toku realizacji Robot,

c) zbiorcze zestawienie badan i pomiaréw Wykonawcy wykonanych w obecnos$ci Inzyniera,

d) zbiorcze zestawieniu badan i pomiardow kontrolnych dodatkowych, jesli wystapily (wraz zalaczeniem ich kopii),

e) zbiorcze zestawieniu badan i pomiardow arbitrazowych, jesli wystapily (wraz zataczeniem ich kopi),

f) odniesienie si¢ do negatywnych wynikéw badan kontrolnych Zamawiajacego, jesli takowe bgda mialy miejsce (Monitoring
Jakosci Robot),

g) wskazanie problemow do rozstrzygniecia przez Komisje Odbioru Robét, jesli takie wystapia,

h) deklaracji wlasciwosci uzytkowych oraz krajowych lub europejskich ocen technicznych dostarczonych przez producentow
materialow i wyrobow,

i) badan Wykonawcy w sytuacji uznania ich przez Zamawiajacego i Inzyniera za badania kontrolne,

j) badan elementow prefabrykowanych dostarczonych przez producentow,

k) zestawieniu zatwierdzonych recept, materiatow, wytworni, laboratoriow, Systemoéw Zarzadzania Jakos$cia,

1) plany liniowe wszystkich drog (glowna plus pozostale) i schematy obiektow z zaznaczeniem rodzajéw materialow, recept
w konkretnych miejscach wbudowania,

m) procentowym wykonaniu badan Wykonawcy wg zatwierdzonego harmonogramu zaktadanych sumarycznych ilosci badan,

n) wykaz personelu w laboratoriach Wykonawcy, ktory realizowat badania w trakcie trwania Kontraktu,

0) wykaz laboratoriow Wykonawcy, ze wskazaniem asortymentow robot, ktore realizowaty badania w trakcie trwania Kontraktu,

p) wszystkie inne elementy, zestawienia niezb¢dne w ocenie Wykonawcy do prawidtowej oceny jakosci wykonanych Robot.

Forme i tres¢ opinii technologicznej obowiazkowo nalezy uzgodni¢ z Inzynierem.

7) Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowe;j,

oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen (1 egz. oryginalny),

8) Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu (1 egz. oryginalny),

9) Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej (2 egzemplarze),

10) Wykonawca ma obowiazek dokumentacj¢ powykonawcza przygotowaé takze w wersji elektronicznej i przekazaé¢ ja

Zamawiajacemu,

11) Plan dziatan ratowniczych,

12) Powykonawcza ewidencja drog,

13) Powykonawcza ewidencj¢ drogi nalezy opracowaé w formie zestawien i wykazdéw zgodnie z uzgodnionymi z Inzynierem

wzorami tabel, kierujac si¢ wytycznymi zawartymi w ,,Komentarzu do rozporzadzenia w sprawie numeracji i ewidencji drog oraz

obiektow mostowych w zakresie drogowym” stanowiacym zatacznik do Zarzadzenia nr 11 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych

i Autostrad z dnia 10.06.2008 r. Wersje elektroniczne tabel powinny by¢ opracowane w arkuszu kalkulacyjnym kompatybilnym

z MS Excel. Rysunki schematéw skrzyzowan nalezy zataczy¢ w osobnych plikach w formacie rastrowym (.jpg, png),

14) Zestawienie srodkow trwalych, ktore nalezy sporzadzi¢ zgodnie z Zarzadzeniem nr 30 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych

i Autostrad z dnia 15.12.2022 r. (lub zarzadzeniem zmieniajacym). Forme i tres¢ zestawienia nalezy uzgodni¢ z Inzynierem

i Kierownikiem Projektu,

15) Wykonawca w ramach dokumentacji powykonawczej sporzadzi karty wykonanych obiektow mostowych, ktorych rozpigtosé

teoretyczna przynajmniej jednego przesta jest wigksza niz 20 m lub calkowita dlugosé¢ obiektu jest wigksza lub rowna 50 m. Karty

nalezy sporzadzi¢ zgodnie z wzorem zamieszczonym w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 16 lutego 2005 r w sprawie

numeracji i ewidencji drog publicznych, obiektéw mostowych, tuneli, przepustéw i promdéw oraz rejestru numeré6w nadanych

drogom, obiektom mostowym i tunelom (Dz. U. z 2005 r., Nr 67, poz. 582). Karty powinny by¢ sporzadzone w wersji papierowej

i edytowalnej elektronicznej (format dwg), 17. Wykonawca sporzadzi powykonawczy projekt stalej organizacji ruchu

uwzgledniajacy wszystkie zmiany w stosunku do zatwierdzonego wczeSniej projektu stalej organizacji ruchu. Dla wyzej

wymienionego projektu Wykonawca uzyska wymagane opinie i ponowne

zatwierdzenie, nastgpnie przekaze projekt Zamawiajacemu. Inwentaryzacja powinna by¢ sporzadzona w wersji papierowej

i edytowalnej elektronicznej (format dwg).

16) Nalezy wykona¢ zestawienie przebudowanych urzadzen z podziatem na branze i gminy.
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Dla celéw uzupetnienia tabel ewidencji drog nalezy przyjac kilometraz tymczasowy ustalony zgodnie z Zatacznikiem do Zarzadzenia
nr 18 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 01.06.2012 r., ktorego poczatek nalezy przyja¢ w miejscu
rozpoczecia inwestycji. Jednoczesnie nalezy okresli¢ potozenie punktu poczatkowego na istniejacej sieci drogowej poprzez podanie
jego odlegtosci od najblizszego poprzedzajacego punktu referencyjnego.

Powykonawcza ewidencja drogi - wykonanie pomiaru na podstawie faktycznego stanu elementéw drogi w granicach pasa
drogowego po zakonczeniu jej budowy / przebudowy / rozbudowy /, w zakresie niezb¢dnym do spelienia wymogdw
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 16 lutego 2005 r. w sprawie sposobu numeracji ewidencji drég publicznych, obiektow
mostowych, tuneli, przepustow i proméw oraz rejestru numeréw nadanych drogom, obiektom mostowym i tunelom (Dz. U. z 2005
r., Nr 67, poz. 582).

Inwentaryzacji w odrebnej pozycji podlegaja rowniez drogi zbiorcze, dojazdowe i inne wykonane w ramach zadania
a zlokalizowane poza pasem drogowym drogi krajowe;.

Wykonawca opracuje operat kolaudacyjny w jednym oryginalnym egzemplarzu. Dodatkowo Wykonawca zeskanuje wszystkie
dokumenty wchodzace w sktad operatu kolaudacyjnego, za wyjatkiem pozycji 10, w rozdzielczosci umozliwiajacej czytelny wydruk
w formacie odpowiadajacym oryginalowi i zapisze na no$niku danych w dwoch egzemplarzach w formacie zapisu danych
uzgodnionym z Inzynierem. Pozycja 10 zostanie zapisana na nos$niku

danych w formacie *.dwg lub *.dgn.

Koszt przygotowania wszystkich egzemplarzy dokumentacji odbiorowej wraz z wersja elektroniczng jest zawarty w Cenie Oferty
i nie podlega odrgbnej zaptacie.

W przypadku, gdy wg Komisji Odbioru Robdt, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru koncowego, Komisja Odbioru Robot w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego Robot.
Wszystkie zarzadzone przez Komisje Odbioru Robdt roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy Komisja Odbioru Robot.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem Wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym
oraz ujawnionych w okresie Rekojmi za Wady i Gwarancji Jakosci.
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbiér koncowy Robot”.

Uznaje sie, 7e wszelkie Kkoszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej w__STWIORB
nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w Cenie Oferty.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji
kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWiORB i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe Robot bedg obejmowag:

—  robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

—  warto$¢ uzytych Materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, normatywnych ubytkow i transportu na Teren
Budowy (a dla urzadzen technologicznych — wraz z kosztami ich montazu i wtasciwych prob) i innymi towarzyszacymi
kosztami,

—  warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

—  warto$¢ kompletnych projektow dostarczonych przez Wykonawce

—  koszty posrednie - sktadnik kalkulacyjny jednostkowej ceny kosztorysowej uwzgledniajacy ujete w kosztach
bezposrednich koszty zaliczane zgodnie z odrgbnymi przepisami do kosztéw uzyskania przychoddéw, w szczegolnosci
koszty ogdlne budowy oraz koszty zarzadu, koszty urzadzenia, eksploatacji i likwidacji placu budowy (w tym:
doprowadzenie energii i wody, budowa drog dojazdowych, ogrodzenia, zaplecza biurowego, szatniowego i socjalnego
itp.), koszty oznakowania robot, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty dzierzawcze, optaty za zajecie pasa
drogowego, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, koszty ogélne przedsigbiorstwa Wykonawcy, itp.

—  koszt uporzadkowania placu budowy po zakonczeniu robot,

—  zysk kalkulacyjny, zawierajacy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytutu Kontraktu w calym okresie jego realizacji,
facznie z okresem gwarancyjnym, koszt ubezpieczenia Kontraktu, koszt gwarancji zwrotu zaliczki i gwarancji nalezytego
wykonania, a takze inne koszty i optaty bankowe, finansowe i ubezpieczeniowe,

—  koszty uzyskania wymaganych uzgodnien, pozwolen, decyzji administracyjnych i odszkodowan,

—  wszystkie koszty unieszkodliwienia odpadow, w tym optaty Srodowiskowe,

—  pozostale koszty wymienione w pkt. 9 (Podstawa ptatnosci) poszczegdlnych Szczegotowych Specyfikacji Technicznych
Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych.

—  ubezpieczenie, ochrona materiatow,

—  podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118) z pdzniejszymi zmianami.
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2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy
informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953
z dnia 17 lipca 2002).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 16 pazdziernika 2015 r. zmieniajace rozporzadzenie
w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. 2015 poz. 1775 z pézn.zm).

4. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2007 r. Nr 19, poz. 115i z pdzniejszymi zmianami).

5. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002
w sprawie znakow i sygnatéw drogowych. Dz.U. Nr 170 z dnia 12 pazdziernika 2002 r. poz. 1393.

6. Zalacznik Nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakdw i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania
na drogach (Dz.U. Nr 220 z dnia 23 grudnia 2003, poz. 218) — ,,Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw drogowych
pionowych i warunki ich umieszczania na drogach”.

7. Zalacznik Nr 2 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegdétowych warunkow

technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania

na drogach (Dz. U. Nr 220 z dnia 23 grudnia 2003, poz. 218) — ,,Szczegélowe warunki techniczne dla znakow drogowych
poziomych i warunki ich umieszczania na drogach”.

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (j.t. Dz. U. z 2006r. nr 129, poz. 902).

9. Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony S$rodowiska, ustawy o odpadach oraz
o zmianie niektérych ustaw (Dz. U. 2001 nr 100, poz. 1085; z pézniejszymi zmianami).

10. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U. z dnia 8 stycznia 2013, poz. 21).

11. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzesnia 2001 r. w sprawie katalogu odpadow (Dz.U. 2001 nr 112, poz. 1206).

12. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (j.t. Dz. U. z 2005 nr 108, poz. 908; z pdzniejszymi zmianami).

13. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 z sprawie szczegdlowego zakresu i formy bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia oraz szczegdlowego zakresu robdot budowlanych stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi
(Dz.U. Nr 151, poz. 1256).

14. Ustawag o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r. (Dz.U. 2004 Nr 92 poz. 881 z pdzn. zm.).

15. Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 13 czerwca 2018 r. (Dz.U. 2018 poz. 1233).

16. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie krajowych ocen technicznych
(Dz.U. 2016 poz. 1968 z p6zn.zm.).

17. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 16 lutego 2005 r. w sprawie sposobu numeracji ewidencji droég publicznych,
obicktow mostowych, tuneli, przepustow i promow oraz rejestru numeré6w nadanych drogom, obiektom mostowym i tunelom
(Dz. U. 22005 r, Nr 67, poz. 582).

18. Zarzadzenie nr 10 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 30.03.2017 r. w sprawie stosowania Instrukcji
DP-T 14 ,,0cena jako$ci na drogach krajowych, Czes¢ I — Roboty Drogowe”.

19. Zarzadzenie nr 11 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad z dnia 10.06.2008 r. w sprawie wprowadzenia
,,Komentarza do rozporzadzenia w sprawie numeracji i ewidencji drog oraz obiektow mostowych w zakresie drogowym”.

20. Zarzadzenie nr 14 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 27.10.2003 r. w sprawie zasad ustalania
i prowadzenia kilometrazu drog krajowych.

21. Zarzadzenie nr 35 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 07.05.2010 r. w sprawie stosowania Wykazu baz
danych obowigzkowych i pomocniczych w systemie Bank Danych Drogowych.

22. Zarzadzenie nr 79 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 09.08.2010 r. w sprawie zasad opisu weztow
drogowych i kilometrowania tacznic.
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